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ABSTRAK

ANALISISSITEM BEBAN BATERAI PADA MESIN PEMOTONG
RUMPUT MENGGUNAKAN REMOTE CONTROL

Disusun oleh :
Fadillah Nurfagih
NIM : 18020080

Mesin pemotong rumput adalah alat yang digunakatukumemotong
rumput atau tanaman. Alat ini biasa digunakan untekapikan taman Salah satu
bagian penting pada pembuatan mesin pemotong ruagalah sistem beban
baterai. Sistem beban baterai merupakan suatut&agi@enganalisa arus yang di
butuhkan pada saat mesin pemotong menggunedmaote control di jalankan.
Tujuan penelitian ini untuk mengetahui Beban Batarasin pemotong rumput
menggunakamemote control menggunakan accu yang berkapasitas 12 Volt dan
45 Ampere, pengujian dilakukan dengan menyalakaruaebeban baterai mesin
pemotong rumput menggunakeamote control dan di jalankan selama 15 menit
dilakukan pengujian 3 kali dengan 3 baterai yantpdxda. Untuk pengujian pada
saat di jalankan selama 15 menit mengasilkan 1b|g§ ¥1,8 Volt dan 12,0 Volt.
Lalu selisih Volt 0,7 Volt 0,7 Volt dan 3 0,5 Volhasil kesulurahan Beban
Baterai saat dijalankan 0,19 Volt, rata-rata pelagugeban Baterai 0,6 Volt. Lalu
untuk pengujian Daya beban baterai saat dijalankaju belok menghasilkan
13,59 Ampere, 14,15 Ampere dan 13,36 Ampere, kaséluruhan Daya Beban
Baterai 41,41 Ampere dan rata-rata Daya Beban &dl8;7 Ampere.

Kata kunci: Mesin Pemotong Rumput MenggunakBamote Control, Beban
Baterai

Vi



ABSTRACT

BATTERY LOAD SYSTEM ANALYSISON A LAWN MOWER USING
REMOTE CONTROL

Composed by:
Fadillah Nurfagih

I D : 180200080

A lawn mower is a tool used to cut grass or plants. This tool is commonly
used to tidy up the garden. One of the most important parts of a lawn mower isthe
battery load system. The battery load system is an activity to analyze the current
needed when the cutting machine using the remote control is running. The
purpose of this study was to determine the battery load of the lawn mower using a
remote control using a battery with a capacity of 12 Volts and 45 Ampere, the test
was carried out by turning on all the lawn mower battery loads using a remote
control and running for 15 minutes, testing 3 times with 3 different. For testing
when run for 15 minutes it produces 11.8 Volts, 11.8 Volts and 12.0 Volts. Then
the difference between 0.7 Volts, 0.7 Volts and 3 0.5 Volts, the overall results of
the Battery Load when running are 0.19 Volts, the average battery load test is 0.6
Volts. Then for testing the battery load power when running back and forth
produces 13.59 Ampere, 14.15 Ampere and 13.36 Ampere, the overall result is
41.1 Ampere Battery Load and the average Battery Load Power is 13.7 Ampere.

Keywords. Lawn Mower Using Remote Control, Battery Load
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BAB |

LATAR BELAKANG

1.1 Latar Belakang

Rumput adalah tumbuhan monokotil dengan daun berkesempi
meruncing yang tumbuh dari dasar batang. Rumpuatdapnbuh di hampir
berbagai jenis kondisi tanah dengan ketinggiand01f di atas permukaan laut.
oleh sebab itu rumput dapat kita jumpai di pingglan,pinggir sungai, ladang,
lapangan dan di banyak tempat lainnya. Rumput jngeupakan tumbuhan yang
kehadirannya tidak diinginkan dengan baik di linggan rumah karena
mengganggu proses pertumbuhan tanaman sehinggatiamini biasa kita sebut
gulma, oleh sebab itu terciptalah mesin pemotomgpui menggunakanemote
control (Sutisna,2020).

Mesin pemotong rumput adalah alat yang digunakatukumemotong
rumput atau tanaman. Alat ini biasa digunakan umtgtapikan taman, mesin
pemotong rumput ini terdiri dari pemotong, mesiogda berjalan, mekanisme
pisau berjalan, pisau dan bagian control, melilgukannya dan medan tempat
rumput itu dibedakan menjadi 2 jenis yaitu mesimp®ng rumput dorong dan
sandang. Sesuai fungsinya mesin pemotong rumputiapat mempermudah
pekerjaan manusia dengan cepat. Tetapi pada Saatesin pemotong rumput
yang sering kita jumpai di masyarakat masih menglan mesin pemotong

rumput dorong dan sandang. Kelemahan mesin pemotomgput yang



menggunakan dorong dan sandang karena kurangnefisgéktu dan tenaga
operator (Yanto dkk, 2020).

Efisiensi waktu dan tenaga sangat penting padasjogral mesin pemotong
rumput. Oleh karena itu mesin pemotong rumput hdrbsat otomatis dengan
tujuan mengurangi lamanya operasional sehingga tdapamangkas biaya
operasional. Berdasarkan hal-hal tersebut maka adcanglah sebuah alat
pemotong rumput yang menggunakaamote control sebagai pengontrol gerak
dari mesin pemotong rumput tersebut. Sehingga akasapatkan sebuah alat
pemotong rumput menggunakeemote control yang lebih canggih. Pada mesin
pemotong rumput menggunakaremote control di tambahkan beberapa
komponen pendukung seperti kipas pendingin, batexamostat, lampu dan
motoran untuk menunjang kinerja mesin pemotong uimgenggunakanemote
control agar lebih maksimal. Baterai pada mesin pemotangut menggunakan
remote control berfungsi untuk suplai arus ke komponen tambalkegert kipas
pendingin, baterai, termostat, lampu dan motoran.

Salah satu bagian penting pada pembuatan mesint@egnaumput adalah
sistem beban baterai. Sistem beban baterai memzaledu kegiatan menganalisa
arus yang di butuhkan pada saat mesin pemotonggueaarnremote control di
jalankan. Berdasarkan latar be lakang di atas rpai@osal tugas akhir ini akan
di fokuskan pada analisis sistem beban baterai pagsin pemotong rumput

menggunakanemote control.



1.2 Rumusan Masalah
Berdasarkan latar belakang di atas maka dapatnaiiskan permasalahan
yaitu Bagaimana analisis sistem beban baterai paesin pemotong rumput

menggunakanemote control ?

1.3 Batasan Masalah
Agar penulisan laporan tugas akhir ini lebih telnadalam hal ini penulis

membatasi permasalahan yang akan di bahas yaitu:

1. Baterai yang di gunakan adalah baterai dengan aemkkapasitas baterai
12 V.

2. Pengujian di lakukan pada saat mesin bekerja d&aukian sebanyak 3 kali
pengujian dengan 3 baterai yang berbeda.

3. Pada setiap pengujian di lakukan selama 15 menit.

4. Beban yang di ukur berupa Kipas Pendingi, Lapu,dvéot, Volt meter dan

Termostat.

1.4 Tujuan
Tujuan yang di peroleh dari penelitian ini adalatiuk mengetahui besar

beban baterai pada mesin pemotong rumput mengganekote control.

15 Manfaat
Manfaat dari penelitian ini adalah dapat mengetdiasar Beban Baterai

Pada Mesin Pemotong Rumput MenggunaRemote Control.



1.6 Sistematika Penulisan

Adapun sistematika dalam penyusunan laporan adalah:

BAB |

BAB I

BAB Il

BAB IV

BAB V

PENDAHULUAN

Bab ini menguraikan tentang latar belakang afafs ruang
lingkup  penyusun, tujuan penulisan laporan, dastesiatika
penulisan.

LANDASAN TEORI

Bab ini menguraikan tentang pengertian mesin lisportabel
beserta penjelaskan tentang materi yang ada dinnpgsnotong
rumput serta menjelaskan komponen - komponenya.
METODE PENELITIAN

Dalam bab ini berisi tentang teori yang di butuhkdalam
penyusunan laporan yaitu yang berkaitan bahan maktan alat
yang digunakan pada penelitian.

HASIL DAN PEMBAHASAN

Bab ini menjelaskan hasil penelitian mengenai woagalisis
sistem beban baterai pada mesin pemotong rumpuggueakan
remote control.

PENUTUP

Dalam bab ini berikan tentang lembaran, simpulan daran

penyusun.



BAB |1

LANDASAN TEORI

2.1 Tinjauan Pustaka

Menurut Susanti dkk, 2019. Meneliti tentang Anal®enentuan Kapasitas
dan Pengisiannya Pada Mobil Listrik, Metode peisglitdengan metode Fast
Charging dan metode Slow Charging, Untuk mengigraalead Acid 70 Ah 12
V dengan metode Fast Charging memerlukan arus giang#0% dari kapasitas
baterai, sedangkan pada metode Slow Charging uméurlgisi baterai Lead Acid
70 Ah 12 V memerlukan arus pengisian 10% dari kisgmdbaterai, Tegangan
float charge yang di rekomendasikan dari kebanyakan bateral Be#d adalah di
antara 2,25 V/sel sampai 2,30V/sel. Tegangan yamik) &dalah 2,27 VFloat
Charge yang optimal bergeser tergantung dari suhu. Pada thuggi di butuhkan
tegangan lebih kecil dan suhu lebih rendah dibwaohtegangan lebih tinngi.
Charger dengan suhu yang fluktuatif harus di lepgl@ngan sensor suhu untuk
mengop — timalkan float voltage.

Menurut Rifai, 2019. Meneliti tentang Analisa Kebloén Kapasitas Baterai
110 Volt DC Gardu Induk 150 KV Bawen. Metode petnati ini dengan
mengumpulkan data pemeliharaan, dan data uji Kagabaterai 110 Volt DC.
Serta di bukukan pengujian pada keadaan tanpa &@hdeyp keadaan Blackout.
Berdasarkan hasil pengujian kapasitas dan perlatutgban sumber daya DC

baterai 110 Volt DC pada Gardu Induk Bawen dapakatakan handal dan



mampu memenuhi kebutuhan sumber daya DC selamajdhYXetika terjadi
blackout karena setelah 5 jam pengujian bateraatdaipketahui efesiendi bateri
sebesar 84,49 %, tegangan 101 Volt dan kapasitagab@18 Ah terbaca di alat
ukur dan sudah sesuai standar IEC. Dari hasil penapasitas baterai 110 Volt
V DC dapat di ketahui tegangan 90 sell bateraiadd&01 Volt dan kapasitas
baterai sebesar 218 Ah dan Efesisensi baterai 8#.49

Menurut Wicaksono, 2019. Meneliti tentang PengaPenggunaan Fender
Flame Drone dan Beban Terhadap Konsumsi Arus Betllietode Penelitian
yang di gunakan adalah Eksperimen dngan mengareaéirs langsung hasil
penelitian ini.Hasil penelitian menunjukan bahwagginaan betarai daframe
F450 tanpa beban yaitu 0,010417 miliamper dan G@&5miliamper dengan
penambahan beban 2 kgame fender tanpa beban yaitu 0,007407 miliamper dan
penambahan beban 2 kg yaitu 0,016667 miliampern. d2da yang di dapat Jadi
konsumsi daya baterai padflame fender lebih irit di bandingkanframe F450.
Sistem pengamalnll padadrone yang menggunakan bahan akrilik dengan tebal 3
mm pada penelitian ini tidak di sarankan karenalalter berat apabila
menggunakan pengaman blade penuh.

Berdasarkan Tinjauan di atas maka dapat di ambilg@n yang belum di
lakukan berupa analisis sistem beban baterai padainmpeotong rumput
menggunakamemote control dengan kapasitas Baterai 12 V terhadap waktu 15

menit.



2.2 Landasan teori
2.2.1 Pengertian mesin pemotong rumput

Mesin pemotog rumput adalah alat yang digunakarukumhemotong
rumput atau tanaman. Alat ini biasa digunakan umbgkapikan taman dan juga
untuk membersihkan lahan dari rumput ilalang atamnput sejenisnya. Mata
pemotong rumput yang biasa digunakan terbuat ditrbpja yang tipis, keras dan
sangat tajam, sehingga dapat dengan mudahnya mamatmput (Yanto dkk,

2020).

2.2.2 Jenimacam-macam mesin pemotong rumput
1. Mesin pemotong rumput gendong

Mesin pemotong rumput gendong adalah mesin pematongut yang cara
penggunaannya dengan cara digendong/dipunggungin Mesnotong rumput
gendong ini dapat memotong rumput dihalaman yamgyeaan tanahnya tidak

rata maupun bergelombang.

Gambar 2.1. Mesin pemotong rumput gendong.



2. Mesin pemotong rumput dorong

Mesin pemotong rumput dorong adalah mesin pemotamgput yang
digunakan dengan cara didorong. Mesin ini cocokumigtan pada halaman
maupun lapangan dengan permukaan tanah yang rasin i dapat memotong

rumput hingga pinggir sesuai dengan jalur roda.

Gambar 2.2 Mesin pemotong rumput dorong

3. Mesin pemotong rumput listrik
Mesin pemotong rumput listrik ada 2 jenis, yaitingn instalasi listrik

(kabel) dan dengan baterai (tanpa kabel). Pemaikgaalebih mudah dan ringan

e

karena tidak ada getaran mesin.

Gambar 2.3 Mesin pemotong rumput listrik
(Yanto, dkk 2020)



2.2.3 Komponen utama mesin pemotong rumput.
1. Tangki Bahan Bakar

Tangki bahan bakar adalah bagian yang berfungbagse wadah
penampung bahan bakar. Tengki bahan bakar indkrfeda bagian paling atas
mesin pemotong rumput. Namun ada juga yang t&riditdagian bawah mesin

(Yanto dkk, 2020).

Gambar 2.4 Taki bahan bakar

2. Karburator
Karburator adalah bagian yang bertugas menyuplarbhakar ke ruang

pembakaran (Yanto, dkk 2020).

Gambar 2.5 Karburator



3.  Filter Udara
Filter udara ataair cleaner adalah bagian untuk menyaring udara yang

masuk ke ruang pembakaran (Yanto, dkk 2020).

_ o
A nm
v \\mm \Ii‘

Gambar 2.6 Filter Udara
4. Recoil Sarter ( Tarikan )

Recoil starter adalah bagian yang berfungsi untuk mengengkorauatawal

mesin (Yanto, dkk 2020).

abar 2.7 RecoiStarter (Trikan)
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5. Kampas Cluth)

Kampas ¢lutch) adalah bagian yang berfungsi sebagai koplinge®iskerja
dari kamps itu sendiri yaitu mengembang apabilanaut mesin menjadi cepat.
Sehingga pengembangan kampas tersebut akan memerpskaran mesin ke

baling-baling mesin potong rumput (Yanto, dkk 2020)

Gambar 2.8 Kampa<£(uth)

6. Sistem Pengapian ( CDI dan Busi )

CDI adalah bagian yang bertugas sebgai penghasibapeéan yang
kemudian diteruskan ke busi menjadi percikan ngpla Pengapian yang terjadi
merupakan kerjasama antara CDI dengan putaran madgmet yang ada pada

mesin potong rumput (Yanto, dkk 2020).

Gambar 2.9 Sistem pengapian ( CDI dan Busi )

11



7. Roda Magnet Ely Whesl )
Roda magnet adalah roda yang berperan sebagai ipdaysy mesin
sekaligus tempat melekatnya magnet. Pada mesimgatonput, roda magnet

tersebut terdapat kipas yang bertugas sebagaimgnadnesin (Yanto, dkk 2020).

NNy,

-~ ( “‘ 3
‘);»,y

Gambar 2.10 Roda Magnéily Whel)

8. Mesin penggerak pemotong rumput
Mesin pemotong rumput adalah alat mekanik dan aelaktrik yang
mengirim atau mengubah energi untuk melakukan atambantu dan

mempermudah pekerjaan manusia (Yanto, dkk 2020)

Gambar 2.11 Mesin Pemotong Rumput

12



9. Seal Oli

Pada mesin potong rumput terdapat dua buah seajaaly terletak di
samping kiri dan kanan ruang oli, seal oli berfursgbagai penahan agar oli tidak
keluar dari ruang mesin. Tetapi pada mesin potangput 2 tak, seal oli berfungsi

sebagai penutup ruang kompresi mesin (Yanto, dkOR0

owsea PJM MOTOR

POTONG -318
RUMPUT -328
-338

12x22x7

Gambar 2.12 Seal oli
10. Rumah Kampas
Rumah kampas merupakan bagian yang bertugas sqaggiubung

antara mesin dengan gagang mesin potong rumputd,Yakk 2020).

Gambar 2.13 Rumah kampas

13



11. Tuas mata pisau
Fungsi tuas mata pisau untuk mengatur tinggi remgiahasil pemotongan

rumput (Yanto, dkk 2020).

12. Baling-Baling Pembabat
Baling-baling pemotong adalah alat yang berfunglsagai pembabat
rumput. Ada dua jenis baling-baling pembabat ygi& baja dan tali mika

(Yanto, dkk 2020).

=4 ) R :li

. — ==
Gambar 2.15 Baling-baling Pembabat
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13. Tombol chooke otomatis
Untuk menyemburkan bahan bakar lebih banyak ke ukatdr untuk

mempercepat pembakaran (Yanto, dkk 2020).

i\. b o

Gafmbar 2.16 Tombol chooke otomatis

14. Tuasstart
Dihubungkan dengan kabel yang berfungsi untuk nileyes yang
terhubung dengan karbulator untuk mengatur rommesal mesin dihidupkan

(Yanto, dkk 2020).

Gambar 2.17 Tuas s‘tart

15



15. Handle kopling
Digunakan untuk memutuskan dan menghubungkan putaesin

pemotong rumput dorong (Yanto, dkk 2020).

Gambar 2.18 Handle kopling

16. Handlerem
Digunakan untuk menghambat putaran roda mesin pemotmput

dorong (Yanto, dkk 2020).

16



2.3 Jenis- JenisBaterai
1. Baterai Asam/basa

Baterai Asam adalah baterai dengan bahan elektyaliadalah larutan asam
belerang gulfuric acid = H2S04). Elektroda-elektroda yang terdapat paderda
asam terdiri dari plat-plat timah peroksida Pb@gd sponge) sebagai anoda

(kutub positif) dan timah murni Pb sebagai katdddub negatif)

2. Baterai Alkali/kering
Baterai alkali adalah baterai dengan bahan eletktyal larutan alkali yang
terdiri dari :
1. Nickel iron alkaline battery Ni-Fe Baterry.
2. Nickel cadmium alkaline battery Ni Cd.
Batterai yang paling banyak di gunakan adalah tzatadkali admium

(Nicd)

24 Menetukan kapasitas baterai untuk mesin pemotong rumput
menggunakan remote control
Energi yang disimpan pada baterai mempengaruhi pagla baterai, dalam
sebuah baterai energi yang tersimpan dalam satbha@m#pere hour) atau daya
perjam, sehingga dapat mengetahui total kapasitas gengan tegangan kerja
baterai. Baterai yang di gunakan sebagai sumbegienstuk mesin pendingin,
termostat, lampu dan motoran pada Mesin PemotongpRu menggunakan

Remote Control adalah baterai dengan kapasitas 12 V dengan 45 Ah.

17



Kapasitas Baterai = VXA .....coiiiiiiiiem (Susanti, 2019)
Keterangan
A = Arus (Ampere)

V  =Tegangan (Volt)

2.5 Menentukan daya pemakaian baterai untuk mesin pemotong rumput
menggunakan remote control
Dalam sebuah baterai terdapat energi listrik yang 8iisi ulang atau dicas
apabila energi yang tersimpan dalam baterai halgsrdp, Konsumsi daya listrik
pada mesin pemotong rumput menggunakemote control dapat di lakukan

perhitungan Daya betarai dengan rumus.

Daya Baterai =P=AXVXt. ... (Hasan, 2020)
Keterangan
P = Daya (watt Jam)

A = Arus (Ampere)
V  =Tegangan (Volt)

t = Waktu (Jam)

18
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METODE PENELITIAN

3.1 Diagram Alur Penelitian

Studi Pustak

v

Persiapan Alat dan Bah

Y

Mesin pemotong rumput

Analisis sistem beban baterai pada mesin pemoto
rumput menggunakaremote control

|

Pengujian sebanyak 3 kali, dengan sefjap
percobaan 15 mer

x

Hasil dan Pembahas
v

Kesimpulan dan Saran

Gambar 3.1 Diagram Alur Penelitian
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3.2 Alat dan Bahan
3.2.1 Alat

Pada saat melakukan pengujian ini kami membutuhkéat untuk
membantu melakukan pengujian ini, berikut adaladt-abt yang digunakan
selama penelitian beserta keterangannya :
1. Multitester

Multitester digunakan sebagai alat pengukur tegangan, atug lien suhu

yang dihasilkan. Berikut gambmnultitester ditunjukan pada Gambar 3.2.

Gambar 3.2Multitester.

2. Stopwatch

Stopwatch di gunakan untuk mengukur lamanya wa&tand pengujian.

Gambar 3.3 Stopwatch

20



3.2.2 Bahan
1. 3 Baterai Aki 12 Volt
Dibutuhkan untuk mengetahui ada tidaknya pengdaya selama

pengujian .

Ee i

Gambar 3.4 Aki 12 Volt

2.  Kipas pendingin
Untuk menjaga temperatur mesin dalam kondisi ydeglikipas yang

digunakan dengan tipe DC.

Gambar 3.5 Kipas pendingin

21



3. Termostat

Untuk mengukur suhu dan mengatur kipas yang akaladkan.

Gambar 3.6 Termostat

4. Lampu depan
Untuk penerangan ketika Mesin Pemotong Ruput dalan pada malam

hari.

Gambar 3.7 Lampu
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5. Volt Meter
Digunakan untuk mengukur besar tegangan listrik.

Gambar 3.8 Volt meter

3.3 Metode Pendlitian

Dalam penulisan tugas akhir ini penulis menggunakatode eksperimen
dengan cara melakukan analisisi Sistem Beban Batada Mesin Pemotong
Rumput MenggunakarRemote Controle untuk mengetahui beban yang di

keluarkan pada saat mesin di jalankan.

3.4 Metode Pengambilan Data

1. Siapkan Alat dan Bahan

2.  Ukur tegangan awal pada baterai menggunakan Mai#itatau bisa di lihat
pada Volt meter.

3. Nyalakan mesin pemotong rumput dan beban mesin foeignoumput yang
akan di ukur seperti kipas pendingin, termostatpia, volt meter dan

motoran.

23



4. Jalankan mesin pemotong rumput selama 15 menitatheBdgoaterai yang
berbeda.

5. Ukur kembali tegangan pada beterai untuk mengetbbBban arus yang
sudah terpakai selama 15 menit, lakukan percobamub&li sebanyak 3 kali

percobaan.

3.5 Metode Analisa Data

Dalam penulisan tugas akhir ini penulis menggunakatode analisisi data
dengan cara melakukan Analisa sistem beban bgbada mesin pemotong
rumput menggunakamemote control. Teknisnya diawali dengan mengukur
tegangan awal pada baterai menggunakan Tang Ankmreidian nyalakan

semua beban dan ukur kembali tegangan pada baterai

24



BAB IV
HASIL DAN PEMBAHASAN

4.1 Hasll

Dari hasil beban baterai pada mesin pemotong rumeuaggunakanemote
control dengan kapasitas baterai 12 Volt dan 45 Ampere atemgenyalakan
semua beban baterai dan di jalankan selama 15 oido#B Politeknik Harapan
Bersama, pengujian beban baterai tersebut di upgale menggunakan
Multitester, Spwatch dan Volt meter, dimana hasil tersebut dengan salivan
dan Ampere Hasil uji di atas dapat dilihat padeetd.2 dan 4.3 sebagai berikut.

Tabel 4.1 Total beban baterai pada mesin pemotangut menggunakaremote

-control
No | Nama komponen Arus yang di butuhkan
1 Kipas pendingin 6,6 Ampere
2 Dinamo 11,85 Ampere
3 Termostat 0,06 Ampere
4 Lampu 0,14 Ampere
5 Volt meter 0,06 Ampere
Total Beban Baterai = 18,71 Ampere

Tabel 4.2 Pengujian beban baterai pada mesin pagatonput menggunakan

remote control pada saat di jalankan selama 15 menit.

Pengujian Volt awal Volt akkhir Selisih volt
1 | 15 Menit 12,5/0lt 11,8 Volt 0,7 Volt
2 | 15 Menit 12,5/0lt 11,8 Volt 0,7 Volt
3 | 15 Menit 12,5/0lt 12,0 Volt 0,5 Volt
Jumlah Total Selisih Volt 0,9 Volt
Rata — rata Hasil pengujian beban baterai 0,9/3=0,6 Volt

Dari hasil pengujian beban baterai yang terkurdsetd selama 15 menit pada

pengujian ke 3. 12,5 Volt, Volt akhir 12,0 Volt liséh Volt 0,5 Volt. Sedangkan
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pada pengjian ke 1 dan 2 hasilnya sama yaitu 12J§ Volt akhir 11,8 Volt,

selisih Volt 0,7. Rata — rata hasil pengujian bebaterai pada mesin pemotong

rumput menggunakaremote control sebesar 0,6 Volt. Pengujian beban baterai

pada saat dijalankan selama 15 menit untuk mengeta¢ban baterai yang

dihasilkan selama 15 menit pada mesin pemotong utmenggunakamemote

control menggunakan alat uku®opwatch, Multitester dan Volt meter diuji

dengan menyalakan beban kesuluruhan pada mesin tgegnorumput

menggunakanemote control dan di jalankan selama 15 menit.

Analisis beban baterai selama 15 menit
14
—_ 12
G 10
s
g
= 6
g 4
M 2
0 " " "
Pengujianl Pengujian2 Pengujian3
m Volt Akhir 11.8 11.8 12
M Selisih Volt 0.7 0.7 0.5

Grafik 4.3 Pengujian beban baterai pada mesin pmrgaumput menggunakan

remote control selama 15 menit.

Berdasarkan grafik pengujian diatas :

1.

menggunakan emote control

Pengujian beban baterai mesin pemotong rumput

pengujuan 1 dengan waktu 15 menit

memerlukan 11,8 Volt dan selisih Volttase pengujiah7 Volt.
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2. Pengujian daya beban baterai mesin pemotong
rumput menggunakaremote control pengujuan 2 dengan waktu 15 menit
memerlukan 11,8 Volt dan selisih Volttase pengujiah7 Volt.

3. Pengujian daya beban baterai mesin pemotong
rumput menggunakaremote control pengujuan3 dengan waktu 15 menit

memerlukan 12 Volt dan selisih Volttase pengujidh3LVolt.

Tabel 4.4 Pengujian Daya beban baterai pada mesmotong rumput
menggunakanemote control pada saat maju berbelok.

Pengujian Arus yang di keluarkan
Pengujian 1 13,59 Ampere
Pengujian 2 14,15 Ampere
Pengujian 3 13,36 Ampere

Total Arus yang di keluarkan 41,1 Ampere

Rata — rata arus yang di keluarkan 13,7 Ampere

Dari hasil pengujian Daya beban baterai pada sapt berbelok selama 15 menit,
beban baterai yang terkuras terkecil selama 15tm&Bj67 Ampere sedangkan
beban baterai yang terkuras terbesar selama 1%.mdnl5 Ampere total arus
yang di keluarkan 41,1 dan rata rata arus yangetilakkan 13,7 Ampere.
Pengujian Daya beban baterai pada saat maju bkreelama 15 menit untuk
mengetahui Daya beban baterai yang dihasilkan selBnmenit pada mesin
pemotong rumput menggunakaremote control menggunakan alat ukur
Sopwatch, Multitester dan Volt meter diuji dengan menyalakan beban
kesuluruhan pada mesin pemotong rumput menggunakaoste control dan di

jalankan selama 15 menit.
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Analisis daya beban baterai selama 15 menit

144

)

L 142
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I

e e el

Daya beban baterai ( Amper
ol SR

=
it
o]

Pengujian 1 Pengujian 2 Pengujian 3
‘ i Hasil 13.59 14.15 13.36

Gambar 4.5 Grafik Pengujian Daya beban baterai petan pemotong rumput
menggunakanemote control pada saat maju berbelok (Ampere).

Berdasarkan grafik pengujian diatas :

1. Pengujian daya beban baterai mesin pemotong
rumput menggunakaremote control pengujuan 1 dengan waktu 15 menit
memerlukan 13,59 Ampere.

2. Pengujian daya beban baterai mesin pemotong
rumput menggunakaremote control pengujuan 2 dengan waktu 15 menit
memerlukan 14,15 Ampere.

3. Pengujian daya beban baterai mesin pemotong

rumput menggunakaremote control pengujuan3 dengan waktu 15 menit

memerlukan 13,36 Ampere
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Keterangan perhitungan Beban Baterai.

Kapasitas Baterai =VXA
P =IXVXt... ?
Dimana :

P = Daya (Watt)

I = (Ampere)

\% = Tegangan (Volt)

t = Waktu ( Jam)

Rumus 4.1 Kapitas Baterai
Kapasitas Baterai =VXA
=12 x45

=540 Ah

Rumus 4.2 Daya Beban Baterai pada sat maju belok

Diketahui pengujian selama 15 menit
A = 13,7 Ampere
V=125 Volt

t =15 menit (0,25 jam)

P =IxVxt
P =13,7x12,5x0,25

P =42,61 watt jam
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Rumus 4.3 Perhitungan Rata-rata pengujian Daya Baterai saat maju belok
Perhitungan rata-rata pengujian daya baterainsapt belok.

13,59 +14,15 +13,36 : 3 = 13,7 Ampere

Rumus 4.4 Per hitungan selisih Volt Beban Baterai pada saat di jalankan
Pada pengujian 1 selisih penggunaan tegangan seldmanenit dapat di
perhitungkan sebagai berikut :

12,5 Volt — 11,8 Volt = 0,7 Volt

Pada pengujian 2 selisih penggunaan tegangan seldmanenit dapat di
perhitungkan sebagai berikut :

12,5 Volt — 11,8 Volt = 0,7 Volt

Pada pengujian 3 selisih penggunaan tegangan seldmanenit dapat di
perhitungkan sebagai berikut :

12,5 Volt — 12,0 Volt = 0,5 Volt

Rumus 4.3 Perhitungan Rata-rata Selish Volt pengujian Beban Baterai saat
dijalankan
Perhitungan rata-rata pengujian selisih volt bebaterai saat dijalankan.

0,7+0,7+0,5:3=0,6 Volt
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BABV

PENUTUP

51 Kesmpulan

Berdasarkan hasil dan pembahasan Analisis sistdrmanbbaterai mesin
pemotong rumput menggunakaemote control yang berkapasitas 12 V 45
Ampere. Maka dapat diambil bebrapa kesimpulan drantya yaitu pada kapsitas
baterai baterai 12,5 Volt dan 45 Ampere selama ghitnMenghasilkan pada
pengujianl 11,8 Volt pengujian 2 11,8 Volt dan pgiam3 12,0 Volt, sedangkan
selisih Volt pada pengujianl 0,7 Volt pengujianZ ¥olt dan pengujian3 0,5
Volt. Total selisih Volt pengujian beban bateradassaat di jalankan 0,19 Volt
dan rata rata pengujian beban bateri pada sadrdign selama 15 menit 0,6
Volt. Lalu pengujian Daya beban baterai pada sa@lahkan maju belok selama

15 menit menghasilkan 42,61 watt jam.
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5.2 Saran

Bebarapa saran tentang beban baterai pada mesitorgemumput

menggunakanemote control yaitu :

1.

Untuk mendapatkan hasil penelitian yang maksimatikean alat sudah
terklaribrasi atau siap digunakan.

Pastikan baterai dakam kondisi baik.

Pastikan kabel terpaang dengan baik.

Sebelum melakukan penelitian cas baterai mesin f@@go rumput
menggunakamemote control terlebih dahulu sampai penuh agar pada saat

penelitian mendapatkan hasil yang maksimal.
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