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ABSTRAK 

 

Rancang Bangun Tempat Sampah Otomatis Berbasis Arduino Uno untuk 

Klasifikasi Sampah Organik dan Anorganik di Teras Harber Politeknik Harapan 

Bersama Tegal dirancang untuk meningkatkan efisiensi pengelolaan sampah di 

lingkungan kampus. Sistem ini memanfaatkan teknologi sensor Load Cell untuk 

mendeteksi kapasitas sampah serta sensor Proximity untuk mengklasifikasikan 

sampah organik dan anorganik. Data yang diperoleh dari sensor diproses oleh 

mikrokontroler dan dikirim ke platform website secara real-time melalui jaringan 

internet. Tujuan utama dari alat ini adalah memudahkan petugas kebersihan dalam 

mengelola sampah, mengurangi risiko penumpukan sampah, serta meningkatkan 

kesadaran warga kampus terhadap pemilahan sampah. Dengan alat ini, diharapkan 

dapat tercipta lingkungan kampus yang lebih bersih, teratur, dan ramah lingkungan. 

 

Kata Kunci : Tempat sampah otomatis, Arduino Uno, Sensor Load Cell dan 

Proximity, Klasifikasi sampah organik dan anorganik, Pengiriman data real-time ke 

website 
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