BAB V
HASIL DAN PEMBAHASAN

5.1 Implementassi Sistem

Implementasi sistem merupakan serangkaian progszhgujian

yang diterapkan padearototype sistem yang telah dirancang. Tahap ini

bertujuan untuk memvalidasi fungsionalitas sistenangy telah

dikembangkan secara menyeluruh, sekaligus mengaasibnalisis

komprehensif terkait hasil pengujian tersebut

5.1.1 Implementasi Perangkat Keras

Implementasi perangkat keras pada rancang bangam kr

otomatis penyiraman tanaman menggundiainval ve danraspberry

pi pico w pada smarthome berbasis loT melibatkan perakitan

komponen-komponen fisik yang esensial. Prosesariufuan untuk

mewujudkan rancanganhardware yang fungsional. Adapun

perangkat keras yang diintegrasikan untuk memasttfserasional

alat sesuai kriteria adalah sebagai berikut:

1)
2)
3)
4)
5)
6)

7)

Raspberry pi picow

Flow sensorAichi

Relay 2Chennel

Ball Valve

KabelJumper mele to femele
Mikrcro USB

Board Raspberry pi pico w
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Gambar 5. 1 Rangkaian Komponen alat Kran Otomatis

Gambar di atas merupakan hasil dari perakitan komep
yang di perlukan dalam pembuatan “Rancang Bangan Kxtomatis
Penyiraman Tanaman Menggunkzadl Valve danRaspberry pi pico
w pada Smarthome berbasis I0T, desain pada wadah komponen
menggunakarblack box yang berbahan dari atuman atau plastik.
Kemudian kabel berserta pin di solder dan di bergdelongsong kabel
agar terlihat rapi, beberapa komponen di tempegheata Kotak black
box menggunakan lem tembak agar bisa merekat dekgginke
Prototype, Kemudian, komponen dan kabel disusun serta didesuai
dengan pin yang tersedia. Selain itu, dilakukanlmahgan pada black

box menggunakan bor untuk memungkinkan keluarnpalka
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Gambar 5. 2 Implementasi Alat Secara Langsung

Gambar di atas merupakan implementasi alat semagauing,
pemasangan pipa yang di saling terhubung untuk ati@nkgan air dan
melewati Ball Valve dan Flow Sensor untuk mendeteksi dan

mengirimkan data keebsite monitoring dan data base.

5.1.2 Implementas perangkat lunak (software)

Tahapan berikutnya yaitu implementasi perangkakutan
menyiapkan komponesoftware sepertiThonny, Visual code, dan
Laragon di lanjut dengan instaldsrdware, kemudian memasukan
program unruk menjalankan kran otomatis, tahap yarakhir yaitu
pengujian terhadap jumlah aliran air yang di kekearsesuai dengan
data yang di kirimkaflow sensor kevebsite monitoring dan data bae

atau tidak.



5.2 Hasil Pengujian
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Pengujian sistem keseluruhan bertujuan untuk mahgekinerja

dari perangkat kera$ardware) apakah bekerja dengan baik atau tidak.

Penguijian dilakukan dengan alat yang programnygé @i nput ke dalam

website dan data base.berikut hasil dari pengujianya.

5.2.1 Pengujian Relay 2 Channel

Tabel 5. 1 Hasil Pengujian Relay 2 Channel

No | Pengujian| Realisasi yang Hasil Kesimpulan
di harapkan Pengujian
1. | Rday A Relay A Berhasil Valid
mengontrol mengalirkan
aliran DC (+) | nilai DC (+)
dengan waktu | dengan pilihan
1 sampai 4 perintah
detik 1detik, 2detik,
3detik,
dan 4detik
2. | RelayB Relay B Berhasil Valid
mengontrol mengalirkan
aliran nilai Min | nilai Min (-)
(-) dengan dengan pilihan
waktu 1 sampal perintah
4 detik 1detik, 2detik,
3detik,
dan 4detik

dengan perintahnya dan fungsinya bolak balikanrpatadari DC(+)

Tabel di atas menunjukaRelay 2 Channel berjalan sesuai
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ke Min(-) dan Min(-) ke DC(+), berdasarkan perintga setiapelay a
danrelay b mampu mengoperasikan dan mengatur daya yandplitou
kan selama 1sampai 4 detik.

5.2.2 Pengujian Flow Sensor Aichi

Tabel 5. 2 Hasil Pengujigfow SensorAichi

No. Nilai Pulse Debit Total Volume
Liter/Menit
1. 1 0,39 1,77
2. 18 7,01 1,88
3. 18 7,01 2'00
4, 19 7,4 2,12
S. 19 7,4 2,25
6. 18 7,01 2,36
7. 19 7,4 2,49
8. 19 7,4 2,61
9. 19 7,4 2,73
10. 19 7,4 2,86
11. 18 7,01 2,97
12. 19 7,4 3,1
13. 19 7,4 3,22
14. 19 7,4 3,34
15. 19 7,4 3,47
16. 18 7,01 3,58
17. 19 7,4 3,71
18. 19 7,4 3,83
19. 19 7,4 3,95
20. 19 7,4 4,08
21. 18 7,01 4,19
22. 19 7,4 4,32




No. Nilai Pulse Debit Total Volume
Liter/Menit
23. 19 7,4 4,44
24. 18 7,01 4,56
25. 19 7,4 4,68
26. 19 7,4 4.8
27. 19 7,4 4,93
28. 18 7,01 5,04
29. 19 7,4 5,17
30. 19 7,4 5,29
31. 19 7,4 5,41
32. 18 7,01 5,53
33. 19 7,4 5,65
34. 19 7,4 5,78
35. 19 7,4 5,9
36. 18 7,01 6,02
37. 19 7,4 6,14
38. 19 7,4 6,26
39. 19 7,4 6,39
40. 18 7,01 6,5
41. 19 7,4 6,63
42. 19 7,4 6,75
43. 19 7,4 6,87
44. 18 7,01 6,99
45. 19 7,4 7,11
46. 19 7,4 7,24
47. 19 7,4 7,36
48. 18 7,01 7,48
49. 19 7,4 7,6
50. 19 7,4 7,72
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No. Nilai Pulse Debit Total Volume
Liter/Menit

51. 19 7,4 7,85
52. 18 7,01 7,96
53. 19 7,4 8,09
4. 19 7,4 8,21
55. 18 7,01 8,33
56. 19 7,4 8,45
S7. 19 7,4 8,57
58. 18 7,01 8,69
59. 19 7,4 8,81
60. 19 7,4 8,94
61. 18 7,01 9,05
62. 19 7,4 9,18
63. 19 7,4 9,3
64. 18 7,01 9,42
65. 19 7,4 9,54
66. 19 7,4 9,66
67. 18 7,01 9,78
68. 19 7,4 9,9
609. 19 7,4 10,03

Data di atas menunjukdtow sensor aichi berjalan dengan
mendeteksi debit air Liter/Menit, kmeudiiaw sensor menampilkan
pulsa atau putaran dari senfloxv, Pada total volume menampilkan
semua air yang keluar melaltliow sensor aichi.

Pada data di atas melakukan pengujian dengan nidiagedir

10liter dan dengan waktu 70 detik atau 1 menit &0kddengan
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perhitungan air yang di kluarkan maka pulse darstenta debit akan
terlihat.
5.2.3 Diagaram Pengujian Flow Sensor Aichi

a. Diagram Nilai Pulse pada Waktu

Pulsa terhadap Waktu

E Pulsa

0 10 20 30 40 50 60 70
Waktu (detik)

Tabel 5. 3 Diagram Pulse pada Waktu

Gambar di atas menampilkan diagram pulse pada waktu
menampilkan nilai pulse pada waktu, nilai pulse @#& samapai
17.5 dan pada waktu 70 detik pada pulse mununjukkan

konstanta 17,5.



b.

Debit (Liter/menit)
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Diagram Debit pada Waktu

Debit terhadap Waktu

m\/—\/\/

—— Debit

C.

Volume (Liter)

0 10 2b 30 40 50 60 70
Waktu (detik)

Tabel 5. 4 Diagram Debit Pada Waktu

Diagram di atas menujukan hasil dari perhitungaitcer
yang di keluarkan olefow sensor aichi dengan menghasilkan
nilai Liter/Menit pada waktu 70 detik atau samaghnl menit
10 detik.

Diagram Volume pada Waktu.

Volume terhadap Waktu

=
o

| —e— Volume

N WA U1 OO N O

6 1|0 2‘0 3 0 4I0 5‘0 6|0 fo
Waktu (detik)

Tabel 5. 5 Diagram Volume pada Waktu

Gambar diagram di atas menampilkan Volume dalam
dalam bentuk Liter, yaitu total volume yang di kakan dari

flow sensor aichi pada waktu 70 detik atau 1 miebih 10 detik



