
 

 

HALAMAN JUDUL 

RANCANG BANGUN KRAN OTOMATIS PENYIRAMAN TANAMAN 

MENGGUNAKAN BALL VALVE DAN RASPBERRY PI PICO W  PAD A 

SMARTHOME BERBASIS INTERNET OF THINGS 

 

 

TUGAS AKHIR 

 

Diajukan sebagai Salah Satu Syarat untuk Menyelesaikan Studi 

Jenjang Program Diploma Tiga 

 

 

 

Oleh : 

 

Nama : Irfan Maulid  

NIM  : 22040061 

 

 

 

 

PROGRAM STUDI DIII TEKNIK KOMPUTER 

POLITEKNIK HARAPAN BERSAMA TEGAL 

2025



 

ii  

HALAMAN PERNYATAAN KEASLIAN 

 

Yang bertandatangan di bawah ini : 

Nama    : Irfan Maulid 

NIM    : 22040061 

Jurusan / Program Studi : DIII Teknik Komputer 

Jenis Karya   : Tugas Akhir 

Adalah mahasiswa Program Studi DIII Teknik Komputer Politeknik Harapan 

Bersama Kota Tegal, dengan ini menyatakan bahwa laporan tugas akhir yang 

berjudul “RANCANG BANGUN KRAN OTOMATIS PENYIRAMAN 

TANAMAN MENGGUNAKAN BALL VALVE DAN RASPBERRY PI PIC O 

W PADA SMARTHOME BERBASIS INTERNET OF THINGS  ”.  

Merupakan hasil pemikiran sendiri secara orisinil dan saya susun secara mandiri 

dan tidak melanggar kode etik hak karya cipta. Pada pelaporan Tugas Akhir ini juga 

bukan merupakan karya yang pernah diajukan untuk memperoleh gelar akedemik 

tertentu disuatu Perguruan Tinggi dan sepanjang pengetahuan saya juga tidak 

terdapat karya atau pendapat yang pernah ditulis atau disebutkan dalam daftar 

pustaka. 

Apabila dikemudian hari terbukti ternyata Laporan Tugas Akhir ini terbukti 

melanggaar kode etik karya cipta atau merupakan karya yang dikategorikan 

mengandung unsur plagiarismm, maka saya bersedia melakukan penelitian baru 

dan menyusun laporannya sebagai Tugas Akhir, sesuai dengan ketentuan yang 

berlaku. 

Demikian pernyataan kami buat dengan sebenarnya dan sesungguhnya. 

 

Tegal, 13 Februari 2025 

 

 
 

Irfan Maulid 
NIM. 22040061



 

iii  

HALAMAN PERSETUJUAN  PUBLIKASI 

TUGAS AKHIR UNTUK KEPERLUAN AKADEMIS 

Sebagai civitas akademika Politeknik Harapan Bersama Tegal,  Kami yang 

bertanda tangan dibawah ini : 

Nama     : Irfan Maulid 

NIM     : 22040061 

Jurusan / Program Studi : DIII Teknik Komputer 

Jenis Karya   : Tugas Akhir 

Demi pengembangan ilmu pengetahuan, menyetujui untuk memberikan kepada 

Politeknik Harapan Bersama Tegal Hak Bebas Royalti (Non-excelusive Royality- 

Free Right) atas Tugas Akhir kami yang berjudul : 

“RANCANG BANGUN KRAN OTOMATIS PENYIRAMAN TANAMAN 

MENGGUNAKAN BALL VALVE DAN RASPBERRY PI PICO W PADA  

SMARTHOME BERBASIS INTERNET OF THINGS” Beserta perangkat yang 

ada (jika diperlukan). Dengan Hak Bebas Royalti Nonekslusif ini Politeknik 

Harapan Bersama Tegal berhak menyimpan, mengalih media/formatkan, 

mengelola dalam bentuk pangkalan data (database), merawat dan mempublikasikan 

tugas akhir kami selama tetap mencantumkan nama kami sebagai penulis/pencipta 

dan sebagai pemilik Hak Cipta. 

Demikian pernyataan ini kami buat dengan sebenarnya. 

 

 

Dibuat di    : Tegal 
Pada Tanggal : 13 Februari 2025 

 
Yang Menyatakan 

 

 

Irfan Maulid 

NIM. 22040061 

 



 

iv 

HALAMAN PERSETUJUAN 

 

Tugas Akhir (TA) Yang berjudul “RANCANG BANGUN KRAN OTOMATIS 

PENYIRAMAN TANAMAN MENGGUNAKAN BALL VALVE DAN 

RASPBERRY PI PICO W PADA SMARTHOME BERBASIS INTERNE T 

OF THINGS” yang disusun oleh Irfan Maulid, NIM 22040061 telah mendapat 

persetujuan pembimbing dan siap dipertahankan didepan tim penguji Tugas Akhir 

(TA) Program Studi D-III Teknik Komputer Politeknik Harapan Bersama Tegal. 

 

 

 

 

 

 

 

 

  
Tegal, 26 Februari 2025 

 
Menyetujui 

 

Pembimbing I 
 

Pembimbing II 

   

Very Kurnia Bakti, M. Kom. 

NIPY. 09.008.044 

 
Ahmad Maulana, S.Kom, M.Tr.T 

NIPY. 11.011.097 

 

 



 

v 

HALAMAN PENGESAHAN 

Judul : RANCANG BANGUN KRAN OTOMATIS PENYIRAMAN 
TANAMAN MENGGUNAKAN BALL VALVE DAN 
RASPBERRY PI PICO W PADA SMARTHOME BERBASIS 
INTERNET OF THINGS 

Nama : Irfan Maulid 
NIM : 22040061 
Program Studi : Teknik Komputer 
Jenjang : Diploma III 
 
Dinyatakan LULUS setelah dipertahankan di depan Tim Penguji Tugas Akhir 
Program Dtudi DIII Teknik Komputer Politeknik Harap an Bersama Tegal 
 

Tegal, Maret 2025 
Tim Penguji: 

Pembimbing I, Ketua Penguji, 
 
 
 

 

Very Kurnia Bakti, M. Kom 
NIPY. 09.008.044 

Wildani Eko Nugroho, M.Kom 
NIPY. 12.013.169 

Pembimbing II, Anggota Penguji I 
 
 
 

 

Ahmad Maulana, S. Kom, M. Tr. T 
NIPY. 11.011.097 

Achmad Sutanto, S.Kom, M. Tr.T 
NIPY. 11.012.128 

 Anggota Penguji II, 
 
 
 

 

 Ahmad Maulana, S. Kom, M. Tr. T 
NIPY. 11.011.097 

Mengetahui 
Ketua Proram Studi DIII Teknik, 

Komputer Politeknik Harapan Bersama Tegal 
 
 

Ida Afriliana. S.T, M. Kom 
NIPY. 12.013.168



 

vi 

HALAMAN MOTTO 

 

1. “Sesungguhnya Allah tidak akan mengubah keadaan suatu 

kaum, sebelum kaum itu sendiri mengubah apa yang ada 

pada diri mereka” (TQS. Ar-Ra’d [13]: 11). 

2. Artinya: “Siapa yang menempuh jalan untuk mencari ilmu, 

maka Allah akan mudahkan baginya jalan menuju surga.” 

(HR. Muslim, no. 2699). 

 

“Allah memahami makna diammu.Sedangkang 

ada beberapa manusia yang tidak Memahami.  

bahkan ketika kau telah berbicara” 

 

“Engkau mengejar dunia dan segala Kenikmatanya,  

padahal dunia adalah hukuman bagi Nabi Adam AS” 

 



 

vii  

HALAMAN PERSEMBAHAN 

 

Segala puji syukur kepada Tuhan Yang Maha Esa atas berkatnya 

kepada penulis, sehingga penulis dapat menyelesaikan Tugas Akhir ini 

tepat pada waktunya. Tugas Akhir ini penulis persembahkan untuk : 

1. Allah SWT yang telah memberikan rahmat dan hidayahnya sehingga 

saya dapat menyelesaikan Tugas Akhir ini. 

2. Bapak Dr.apt Heru Nur Cahyo, S.Farm., M.Sc. Selaku Direktur 

Politeknik Harapan Bersama Tegal. 

3. Bu Ida Afriliana ST M.Kom selaku Ketua Prodi DIII Teknik Komputer 

Politeknik Harapan Bersama Tegal. 

4. Bapak Very Kurnia Bakti M. Kom selaku Pembimbing I. 

5. Bapak Ahmad Maulana, S. Kom, M. Tr. T selaku Pembimbing II. 

6. Kedua orang tua tercinta, yang selalu memberikan dukungan, doa, 

kasih sayang, dan semangat yang tiada henti. 

 



 

viii  

ABSTRAK 

 
Penelitian ini membahas perancangan dan implementasi sistem kran otomatis untuk 
penyiraman tanaman berbasis Internet of Things (IoT) menggunakan Raspberry Pi 
Pico W dan Ball Valve. Sistem ini dirancang untuk mengatasi kendala pada alat 
penyiraman konvensional seperti penggunaan Solenoid Valve yang boros energi 
dan kurang fleksibel. Tujuan penelitian ini adalah menghasilkan sistem penyiraman 
otomatis yang efisien, hemat energi, serta dapat mendeteksi dan mengendalikan 
secara jarak jauh melalui website. Prosedur penelitian dilakukan melalui analisis 
kebutuhan, perancangan perangkat keras dan perangkat lunak, pembuatan 
prototipe, pengujian kinerja, serta evaluasi hasil. Raspberry Pi Pico W digunakan 
sebagai pusat kendali dengan dukungan konektivitas Wi-Fi, sementara Flow Sensor 
digunakan untuk menghubungkan debit dan volume air secara real-time. Data 
pemantauan dikirimkan ke website sehingga pengguna dapat mengontrol aliran air 
secara langsung. Hasil pengujian menunjukkan bahwa sistem mampu mengatur 
buka-tutup kran secara bertahap sesuai kebutuhan, bekerja lebih efisien dalam 
penggunaan energi karena Ball Valve hanya memerlukan daya saat beroperasi, serta 
mendukung pengendalian jarak jauh yang dapat diaktifkan dengan website. 

 

Kata Kunci: IoT, Raspberry Pi Pico W, ball valve, penyiraman tanaman 
Otomatis, flow sensor
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