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ABSTRAK

Penelitian ini membahas perancangan dan implemesigtem kran otomatis untuk
penyiraman tanaman berbaiigernet of ThinggloT) menggunakaRaspberry Pi
Pico WdanBall Valve Sistem ini dirancang untuk mengatasi kendala zdaia
penyiraman konvensional seperti penggundaltenoid Valveyang boros energi
dan kurang fleksibel. Tujuan penelitian ini adataénghasilkan sistem penyiraman
otomatis yang efisien, hemat energi, serta dapatdeteksi dan mengendalikan
secara jarak jauh melalui website. Prosedur péneldilakukan melalui analisis
kebutuhan, perancangan perangkat keras dan petahghak, pembuatan
prototipe, penguijian kinerja, serta evaluasi h&siispberry Pi Pico Wligunakan
sebagai pusat kendali dengan dukungan konekthiigsi, sementar&low Sensor
digunakan untuk menghubungkan debit dan volumesedara real-time. Data
pemantauan dikirimkan ke website sehingga pengdapat mengontrol aliran air
secara langsung. Hasil pengujian menunjukkan badistam mampu mengatur
buka-tutup kran secara bertahap sesuai kebutulekerja lebih efisien dalam
penggunaan energi kareall Valvehanya memerlukan daya saat beroperasi, serta
mendukung pengendalian jarak jauh yang dapat €kaktdenganvebsite.

Kata Kunci: loT,Raspberry Pi Pico Wball valve penyiraman tanaman
Otomatis,flow sensor
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