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ABSTRAK

Permasalahan utama dalam peternakan ayam intensif adalah penumpukan kotoran
yang dapat menyebabkan pencemaran lingkungan, penyebaran penyakit, serta
menurunkan kualitas udara di dalam kandang. Penelitian ini bertujuan untuk
merancang dan mengimplementasikan sistem pembuangan kotoran ayam secara
otomatis menggunakan konveyor berbasis mikrokontroler ESP32. Sistem ini
memanfaatkan sensor pendeteksi kehadiran atau waktu yang telah diprogram untuk
mengaktifkan motor penggerak konveyor yang membawa kotoran keluar dari area
kandang secara berkala. ESP32 dipilih karena memiliki konektivitas Wi-Fi dan
performa tinggi dalam mengendalikan perangkat otomatisasi. Hasil pengujian
menunjukkan bahwa sistem mampu bekerja secara otomatis dan responsif sesuai
dengan input yang diberikan, serta dapat diakses dan dipantau secara nirkabel.
Dengan penerapan sistem ini, diharapkan proses pembersihan kandang menjadi
lebih efisien, mengurangi beban kerja peternak, serta meningkatkan kebersihan dan

kesehatan lingkungan kandang.

Kata kunci: otomatisasi, pembuangan kotoran ayam, ESP32, konveyor, kandang

ayam
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