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ABSTRAK 

 

PENAMBAHAN KATROL SEBAGAI PENGGERAK NAIK TURUN 

SCISSOR LIFT TABLE DENGAN MEKANISME KATROL 

BERPENGGERAK MOTOR DC 

 

Disusun oleh : 

 

 

MUHAMMAD ZHAFRAN FARRAS 

NIM : 22020001 

 

 

Laporan tugas akhir ini membahas perancangan dan implementasi 

penambahan mekanisme katrol sebagai penggerak naik-turun pada scissor lift table 

dengan memanfaatkan motor DC. Tujuan utama penelitian adalah menghasilkan 

sistem pengangkat yang lebih efisien, stabil, dan mudah dikendalikan sebagai 

alternatif dari sistem manual maupun hidrolik yang memiliki keterbatasan pada 

aspek perawatan dan responsivitas. Proses perancangan mencakup pembuatan 

dudukan katrol, pengait, dudukan winch elektrik, serta dudukan aki menggunakan 

metode pemotongan, pengeboran, dan pengelasan. Pengujian dilakukan tanpa 

beban untuk mengevaluasi kinerja sistem, meliputi kekuatan sambungan, presisi 

lintasan tali baja, serta kestabilan gerakan naik turun. Hasil pengujian menunjukkan 

bahwa meja dapat bergerak dari posisi terendah 490 mm hingga posisi tertinggi 820 

mm, sehingga diperoleh jarak angkat 330 mm. Gerakan sistem dinilai stabil dan 

responsif, dengan lintasan tali yang tetap sejajar berkat posisi katrol yang presisi. 

Motor DC mampu menggerakkan mekanisme secara halus tanpa getaran berlebih, 

membuktikan efektivitas integrasi katrol dengan sistem penggerak listrik. Secara 

keseluruhan, rancangan ini berhasil memenuhi tujuan awal dan dapat dijadikan 

solusi alternatif yang lebih hemat energi, mudah dikontrol, serta berpotensi 

dikembangkan ke arah otomatisasi. 

 

Kata kunci: scissor lift table, katrol, motor DC, mekanisme pengangkatan, 

efisiensi. 
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ABSTRACT 

 

ADDITION OF A PULLEY MECHANISM AS THE LIFTING ACTUATOR FOR A 

SCCISOR LIFT TABLE WITH A DC MOTOR DRIVEN PULLEY SYSTEM 

 

Organized by : 

 

 

MUHAMMAD ZHAFRAN FARRAS 

Student Number : 22020001 

 

 

This final project discusses the design and implementation of an additional 

pulley mechanism as the vertical actuator for a scissor lift table powered by a DC 

motor. The main objective is to develop a lifting system that is more efficient, stable, 

and easy to control as an alternative to manual or hydraulic systems, which often 

face limitations in terms of maintenance and responsiveness. The design process 

involved the fabrication of the pulley bracket, hook, electric winch mount, and 

battery holder through cutting, drilling, and welding methods. The system was 

tested under no-load conditions to evaluate its performance, focusing on joint 

strength, steel cable alignment, and stability of vertical movement.The test results 

showed that the table could move from the lowest height of 490 mm to the highest 

point of 820 mm, achieving a total lifting height of 330 mm. The motion of the system 

was stable and responsive, with the cable track remaining aligned due to the precise 

positioning of the pulleys. The DC motor drove the system smoothly without 

excessive vibration, proving the effectiveness of integrating the pulley mechanism 

with an electric drive. Overall, the design successfully met its objectives and can be 

considered an efficient alternative to conventional lifting systems, with advantages 

in energy efficiency, controllability, and potential for automation. 

 

Keywords: scissor lift table, pulley, DC motor, lifting mechanism, efficiency. 
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