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ABSTRAK

Penelitian ini bertujuan untuk merancang dan mengembangkan Tempat
Sampah Pintar Berbasis /o7 untuk Monitoring Volume Sampah Secara Real-Time.
Sistem ini memanfaatkan sensor Ultrasonik HC-SR04 untuk mengukur volume
sampah, serta LoRa Node dan Gateway untuk mengirimkan data ke Website
Monitoring. NodeMCU ESP8266 digunakan sebagai pengendali utama, sedangkan
motor servo berfungsi membuka dan menutup tutup tempat sampah secara otomatis.
Sistem ini diharapkan mampu meningkatkan efisiensi pengelolaan sampah,
mendukung konsep Smart City, serta menjadi solusi inovatif dalam pemantauan

sampah yang akurat dan berkelanjutan.

Kata kunci: Tempat Sampah Pintar, Internet Of Things (10T), LoRa, Monitoring
Sampabh.
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