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ABSTRAK

Ikan Koi merupakan komoditas ikan hias yang memiliki nilai ekonomi tinggi dan
membutuhkan pengelolaan kualitas air yang baik. Fluktuasi pada parameter kualitas
air, seperti pH, kekeruhan, dan konsentrasi zat terlarut, dapat berdampak signifikan
terhadap kesehatan dan pertumbuhan ikan. Penelitian ini bertujuan untuk
merancang dan mengimplementasikan sistem otomatis berbasis mikrokontroler
ESP32 yang dapat memantau dan melakukan tindakan otomatis terhadap kualitas
air. Sistem ini dilengkapi dengan sensor pH, turbidity, dan total dissolved solids
(TDS) untuk mengukur parameter kualitas air secara langsung. Ketika nilai
parameter tersebut melebihi ambang batas yang telah ditentukan, sistem akan secara
otomatis mengaktitkan pompa untuk menguras air dan solenoid valve untuk
mengisi air bersih. Data pemantauan ditampilkan melalui LCD sebagai antarmuka
lokal, memungkinkan pemantauan dan pengelolaan kualitas air kolam secara
optimal.

Kata kunci : TDS, ESP32, Selenoid, valve
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