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ABSTRAK 

 

Perjalanan dengan koper seringkali menghadapi kendala seperti kelebihan berat 

bagasi dan risiko kehilangan. Untuk mengatasi masalah ini, dikembangkan sistem 

koper pintar yang dilengkapi dengan penghitung berat dan pengendalian melalui 

aplikasi mobile. Sistem ini memungkinkan pengguna untuk memantau berat koper 

secara real-time dan mengontrol berbagai fungsinya melalui aplikasi. Teknologi 

sensor berat dan GPS digunakan untuk memberikan informasi akurat kepada 

pengguna, sehingga dapat membantu dalam pengambilan keputusan sebelum dan 

selama perjalanan. Aplikasi mobile yang dirancang memiliki antarmuka yang 

intuitif dengan fitur utama seperti pemantauan berat, riwayat penggunaan, 

pelacakan lokasi, dan pengaturan profil pengguna. Dengan adanya sistem ini, 

diharapkan pengguna dapat mengelola barang bawaan dengan lebih efektif serta 

mengurangi risiko kelebihan bagasi dan kehilangan koper. 

 

Kata Kunci: Koper Pintar, Penghitung Berat, Aplikasi Mobile, Pengendalian, 

Pelacakan Lokasi 
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