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ABSTRAK 

 

Tujuan dari penelitian ini adalah merancang bangun alat penyiram tanaman 

otomatis berdasarkan kebutuhan air untuk tanaman bawang merah yang 

mebutuhkan kondisi tanah dengan kelembaban tertentu. Acuan dari penentuan 

kondisi kering dan Waktu penyiraman didasarkan pada expert system berbasis 

petani yaitu kondisi kering dan waktu menurut kebiasaan petani dan kondisi itu 

akan di baca apa adanya oleh sensor. Perangkat utama dari alat ini adalah 

microcontroller dengan masukan sensor kelembaban tanah dan sensor waktu. Alat 

ini akan diuji di lapangan, di lokasi persawahan Desa Ngurensiti Kecamatan 

Wedarijaksa Kabupaten Brebes Jawa Tengah, dimana disana banyak petani bawang 

merah dan semenetara ini masih  menggunakan cara tradisional (manual). Metode 

yang digunakan adalah riset dan pengembangan (R&D) yang akan menghasilkan 

prototype alat penyiram otomatis berdasarkan kelembaban tanah yang digunakan 

sebagai alat penyiram tanaman bawang merah menggunakan sensor kelembaban 

tanah dan sensor waktu. 

 

Kata kunci: bawang merah, kelembaban tanah, sensor Waktu, microcontroller, 

sensor. 
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