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ABSTRAK

Penelitian ini bertujuan untuk merancang dan membangun sebuah robot pengantar
barang berbasis Arduino yang dapat membantu dalam pengiriman makanan
direstoran. Robot ini dilengkapi dengan modul Bluetooth untuk komunikasi,
sensor ultrasonik untuk menghindari rintangan, dan motor DC untuk navigasi.
Dengan menggunakan Arduino sebagai mikrokontroler utama, robot ini dapat
menerima perintah melalui aplikasi yang dioperasikan dari perangkat Laptop atau
PC. Implementasi dari sistem ini diharapkan dapat meningkatkan efisiensi
pengiriman barang dalam skala kecil dan menengah, seperti di perkantoran atau
rumah sakit. Hasil pengujian menunjukkan bahwa robot ini mampu beroperasi
dengan baik dalam kondisi lingkungan yang berbeda-beda dan berhasil

mengantarkan barang ke tujuan yang diinginkan.

Kata kunci: Robot pengantar barang, Arduino, Bluetooth, Sensor Ultrasonik
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