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ABSTRAK

Banyak masyarakat yang belum mengetahui tentang sistem budidaya akuaponik,
sistem akuaponik adalah sistem pertanian berkelanjutan yang mengkombinasikan
akuakultur dan hidroponik yang dimana limbah budidaya ikan sisa metabolisme
dan pakan ikan digunakan untuk nutrisi bagi tanaman. Untuk mempermudah
pemantauan dan pengaturan parameter menggunakan sensor pH air, sensor TDS,
sensor suhu Ds18b20 dan sensor ketinggian air pada kondisi lingkungan secara
real-time dengan mikrokontroler PIC Outseal nano V.5.2.

Pada penelitian ini, bertujuan untuk pengembangan teknologi modern pada bidang
pertanian di lingkungan. Metode pengumpulan data yang digunakan seperti, studi
literatur pencarian informasi, perancangan menentukan konsep yang akan dibuat,
desain merancang arsitektur sistem, implementasi menerapkan sistem yang dibuat,
pengujian untuk memastikan sistem dapat berjalan sesuai teknis.

Dalam monitoring sistem akuaponik mampu memberikan informasi tentang kondisi
lingkungan akuaponik, berupa pH air 7,7 dengan keakuratan pembacaan sensor
98,1 %, TDS dengan nilai 327-381ppm dengan keakuratan pembacaan sensor
89,3%, suhu dalam rentang 26°C dengan keakuratan pembacaan sensor 97,6%,
ketinggian air diatas level switch dan pemberian pakan ikan otomatis sesuai jadwal
yang telah ditentukan. Sistem juga bekerja dengan baik dalam proses pengiriman
data ditampilkan pada Icd 12c, sehingga pengguna dapat mengetahui tindakan yang
akan diambil selanjutnya untuk menghadapi kondisi akuaponik tersebut.

Kata kunci : Akuaponik, Monitoring, PLC Outseal Nano V.5.2, Sensor.
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