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ABSTRAK 

 

Tanaman kopi merupakan salah satu jenis tanaman perkebunan yang memiliki nilai 

ekonomi sebagai penghasil sumber devisa Indonesia, penyedia lapangan kerja,  dan 

memiliki peran penting dalam perkembangan industri perkebunan. Sejalan dengan 

perkembangan pola konsumsi manusia, minuman kopi tak lagi sekedar untuk 

kebutuhan konsumsi, melainkan telah bertransformasi menjadi bagian dari gaya 

hidup masyarakat Indonesia. Namun, para masyarakat menyukai kopi tubruk yang 

proses penyajiannya masih mengunakan cara manual sehingga takaran pada kopi 

seringkali tidak sesuai yang mana pada beberapa kasus para konsumen menyadari 

rasa kopi yang diracik terkadang berbeda walaupun kafe yang dikunjungi sama. 

Disisi lain, mikrokontroler sudah banyak dikenal dan dimanfaatkan oleh para 

mahasiswa dalam penelitian karena beragam varian mikrokontroler dengan harga 

terjangkau untuk dibeli. Oleh karena itu, dibuatlah mesin kopi otomatis yang dapat 

memberikan solusi dan kemudahan bagi pengguna yang mana nantinya mereka 

hanya perlu menekan tombol start pada alat. Alat ini menggunakan mikrokontroler 

NodeMCU ESP 8266, sensor infrared untuk memancarkan gelombang pada objek 

bergerak, modul relay yang berfungsi untuk menghidupkan dan mematikan 

peralatan listrik, dan LCD sebagai output dari rangkaian. Hasil pengujian Rancang 

Bangun Membuat Kopi Berbasis Arduino Uno ini berfungsi dengan baik dan sesuai 

yang diharapkan. 

 

Kata Kunci: Kopi, Mikrokontroler, Arduino Uno, NodeMCU ESP 8266 
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