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ABSTRAK 

 

Telur asin terbuat dari telur bebek yang sudah mengalami proses pengasinan. Proses 

pengasinan telur bisa membuat telur menjadi tahan lama. Para pengusaha telur asin 

seringkali ditemui masih melakukan proses pembersihan secara manual 

menggunakan tangan. Perancangan alat menggunakan sensor load cell untuk 

menimbang telur, sensor photodiode sebagai counter jumlah telur, LCD sebagai 

tampilan sistem, relay untuk men-trigger motor DC dan pompa air mini dalam 

proses pembersihan serta motor servo untuk proses pnyortiran telur. Dari hasil 

pengujian, alat berhasil melakukan penimbangan telur dimana telur dengan berat 

kurang dari sama dengan gram termasuk ke dalam kategori telur berukuran kecil 

dan lebih dari sama dengan 65 gram termasuk kategori telur berukuran besar. 

Sensor load cell dan photodioda berhasil bekerja sesuai yang diinginkan. 

Performasi sensor dilihat dari presentase selisih pengukuran sensor dengan alat 

ukur. Nilai presentase selisih pengukuran antara sensor load cell dengan timbangan 

digital sebesar 12,25 persen. Pengriman data jumlah telur berukuran besar dan kecil 

berhasil tampil pada aplikasi android dengan rata-rata delay 1,8 detik. 
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