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ABSTRAK 
 

Pemberian pakan ikan yang efektif dan efisien menjadi kunci dalam budidaya 

ikan yang berhasil Penelitian ini bertujuan untuk mengembangkan alat hardware 

yang mengatur pemberian pakan ikan secara otomatis berdasarkan jumlah ikan di 

kolam tanpa menggunakan sensor khusus. Alat ini dirancang untuk memberikan 

jumlah pakan yang sesuai dengan jumlah ikan yang ada di kolam berdasarkan 

input-an pada website. Dengan menggunakan teknologi sederhana dalam 

konstruksinya, alat ini menghitung dan mengatur jumlah pakan yang dikeluarkan 

dari wadah secara proporsional terhadap jumlah ikan yang ada di kolam. Hasilnya 

menunjukkan bahwa alat ini mampu memberikan pakan secara akurat sesuai 

dengan kebutuhan ikan tanpa menggunakan sensor jumlah ikan. Dengan 

demikian, alat ini dapat menjadi solusi yang ekonomis dan efektif dalam 

meningkatkan manajemen pakan ikan dalam budidaya kolam. 

 

Kata kunci: pemberian pakan ikan, pengaturan otomatis, hardware, budidaya 

kolam. 
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