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ABSTRAK

COVID-19 menyerang manusia pada akhir tahun 20&8y&baran COVID-19
terjadi melalui droplet atau cairan yang keluarn daulut dan hidung manusia.
Antisipasi penyebaran COVID-19 dilakukan dengan enapkan pola hidup
bersih dan sehat. Salah satu caranya adalah dengamcuci tangan
menggunakanhand sanitizer. Penggunaarhand sanitizer di tempat umum
memungkinkan terjadinya kontak fisik antar penggselingga diperlukan cara
untuk mengurangi kontak fisik tersebut. Cara yamgpa kditerapkan adalah
dengan menggunakahand sanitizer otomatis. Prinsip darhand sanitizer
otomatis ini adalah ketika tangan didekatkan derig#ol hand sanitizer maka
secara otomatis cairan akan keluar dengan sendirkey telapak tangan.
Berdasarkan hasil penelitian yang telah dilakulkeand sanitizer telah berhasil
dibuat dan dapat digunakan di Politeknik Harapars&@wea Tegal.

Kata kunci : COVID-19hand sanitizer, otomatis, sensor
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BAB |

PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang Masalah

Pandemi Virus Corona (Covid-19) telah terjadi dnidudan melanda
juga Indonesia. Korban meninggal dunia di Indonesidah mencapai 6021
orang per tanggal 14 Agustus 2020. Penambahatifgosvid-19 sebanyak
2377 kasus, hal ini menunjukkan Covid-19 merupakesalah serius. Obat
maupun vaksin Covid-19 masih dalam tahap penelitteam uji coba.
Pencegahan dan pemutusan penyebaran Covid-19 rkarnuppaya yang lebih
baik daripada pengobatan. Penerapan protokol kisehlmerupakan upaya
pemutusan Covid-19. Salah satu media penyebarayakieradalah tangan
setelah melakukan berbagai aktivitas. Cuci tangangan hand sanitizer
merupakan salah satu pola hidup baru dalam erannawal.

Sektor penelitian tidak hanya bergerak pada va#taim obat melainkan
juga pada upaya mengurangi laju penyebaran COVIDdil9ndonesia.
Pedoman Pembinaan Perilaku Hidup Bersih Dan SePEB$) dibidang
pencegahan dan penanggulangan penyakit serta @agdingkungan harus
dipraktekkan. Salah satunya melalui perilaku mentaungan.

Mengacu pada  protokol yang di canangkan untuk oramgi
penyebaran COVID 19, setiap unit kerja mengimpldamskan protokol di

area umum penanganan COVID 19 yaitu dengan memikarocuci tangan



secara teratur dan menyeluruh, serta memastikaerskeliaan pembersih
tangan

Hand sanitizer otomatis ini dilengkapi sensowltrasonic untuk
mendeteksi adanya suatu benda yang mendekat padas k@ contohnya
adalah tangan. Alat ini dapat bekerja ketikser mengarahkan tangannya
kearah sensoultrasonik dan sensowmltrasonik mendeteksi adanya tangan.
Mode otomatis dirancang bekerja secara otomatigkuntengalirkan cairan
hand sanitizer, dan mengarahkan cairan tersebut ke tangan peaggun

Hal ini dikarenakan tidak perlunya pengguna menyenalat Hand
Sanitizer tetapi cukup dengan mendekatkan tangan maka csaratizer keluar
secara otomatis. Alat-alat semacam ini tidak memkarl biaya yang besar,
tetapi mempunyai kebermanfaatan yang sangat bdsanponen yang
digunakan. Seperti arduino uno, motor servo, sems@sonik, dan powerbank
atau aliran listrik sebagai sumber daya. Daya ydigginakan untuk alat
otomatis ini sekitar baterai 50 volt 2 ampere.

Secara umum sisterhand sanitizer otomatis memiliki sistem yang
hampir sama pada pencuci tangan otomatis saat tnarkgn sabun atau
mengeluarkarsanitizer. Komponen yang biasa digunakan dalam pembuatan
hand sanitizer otomatis terdiri dari sensanfrared, Arduino, modul relay,
pompa sabun dan air settand dryer. Sensornfrared mendeteksi jarak pada
slot sabun dan mengirimkan input ke Arduino. Ardumenerima input dan

mengirimkan data ke modul program untuk di proskmdul program



melakukan pemprosesan data dan menghasilkan isstnskruksi yang
kemudian dikirim kembali ke Arduino.

Untuk rumah alatnya berasal dari pemanfaatan kaigasdengan bentuk
persegi panjang. Sedangkan komponen lainnya segmrdor berada di sisi
atas kotak. Dalam pembuatan alat otomatis ini me¢unfian waktu kurang
lebih empat hari. Mulai dari memesan komponen alah juga dan
memodifikasi software penyemprotan otomatis. Afatlebih fleksibel jika
diletakkan di meja, ditempel didinding maupun digag, karena komponen

alat ini diletakkan di bagian atas dengan koneigutup.

1.2 Rumusan Masalah
Dalam pembuatamand sanitizer otomatis ini beberapa masalah yang
harus dihadapi yaitu :
1. Bagaimana merancang akaind sanitizer otomatis.

2. Bagaimana alatand sanitizer dapat mencegah Covid-19.

1.3 Batasan Masalah
Batasan masalah pada tugas akhir ini adalah:
1. JenisHandsanitizer yang digunakan pada sistem ini adalah cair.
2. Sistem tidak mengatur proses isi ulahandsanitizer pada wadahnya
apabilaHandsanitizer habis.
3. DebitHandsanitizer yang keluar diatur bedasarkan jarak tangan pada

Sensor.



4. Jenis botol menggunakan botol dengan jenis ditekan.
5. Tempathand sanitizer menggunakan akrilik.
6. Pembuatan alat ini menggunakan sensor ultrasonik.

7. Tinggi botol serta alas akrilik sekitar 23cm.

1.4 Tujuan
Tujuan dari dibuatnya penelitian ini adalah :
1 Membuat sistem aldiand sanitizer secara otomatis dengan menggunakan
arduino uno. Untuk pencegah covid-19.
2 Dengan cara merawat dan menghindari dari percétaisupaya kabel

atau sensor tidak konslet terkena air.

1.5 Manfaat
Manfaat yang didapat dari Tugas Akhir ini adalah :
1.5.1 Bagi Mahasiswa
1. Menambah wawasan mahasiswa tentang ilmu teknologi
2. Dapat menambah ilmu pengetahuan untuk saya khusiarypara
pembaca pada umumnya mengenai rancang bangunhaalet
sanitizer
3. Menggunakan hasil atau data-data untuk dikembangkenjadi

Tugas Akhir.



4. meningkatkan pengetahuan dan pengalaman di bidamgpiter
Software maupunHardware, dan Menghasilkan alétnd sanitizer

yang bagus

1.5.2 Bagi Politeknik Harapan Bersama
1. Sebagai tolak ukur kemampuan dari mahasiswa dalanyusun
proposal
2. Menambah referensi tentang prototype héaid sanitizer otomatis
mencegah penularan Covid-19 dengan berbasis Ardimaountuk
perpustakaan Politeknik Harapan Bersama.
3. Memberikan wawasan mahasiswa tentang perkembaregaajkan
yang semakin canggih.
1.5.3 Bagi Masyarakat
1. Menambah wawasan masyarakat mengenai upaya peacegah
penyebar virus corona
2. Menambah pengetahuan dan keterampilan dasar mengena
perbaikan dan perawataand sanitizer otomatis
3. Lebih hemat karena cairan keluar dengan kadar juiydag sama

sehingga masyarakat jadi terbantu



1.6 Sistematika Tulisan Laporan
Penulisan tugas akhir ini dibagi menjadi beberagdadebagai berikut:

BAB | PENDAHULUAN
Berisi permasalahan yang menjadi latar belakanglmam tugas
akhir ini, rumusan masalah tersebut, batasan nigsalguan
penelitian, dan sistematika penulisan laporan tagas.

BAB Il LANDASAN TEORI
Berisi tentang dasar teori mengenai peralatan haelwang
dibutuhkan untuk merancang alat.

BAB Ill METODOLOGI PENELITIAN
Berisi langkah-langkah yang ditempuh dalam pemluaiatem
dan penjelasan mengenai langkah-langkah tersebut.

BAB IV ANALISA DAN PERANCANGAN SISTEM
Dalam bab ini terdiri dari uraian Analisa kebutulssstem, Desain
dan Perancangan sistem.

BAB V HASIL DAN PEMBAHASAN
Membahas tentang hasil yang akan dilakukan uji cmvdasarkan
parameter-parameter yang ditetapkan dan kemuditakuéan
analisa terhadap hasil uji coba tersebut.

BAB VI PENUTUP
Berisi kesimpulan yang dapat diambil dari pengilitiai beserta
saran untuk pengembangan selanjutnya

DAFTAR PUSTAKA



BAB Il

TINJAUAN PUSTAKA

2.1 Penelitian Terkait

Mewabahnya berbagai penyakit yang disebabkan atak gan bakteri
akhir-akhir ini adalah sebagai bentuk dari caraupiddang tidak bersih.
Sekolah sebagai tempat berkumpulnya anak-anak m@ieanptempat yang
paling rentan dalam penyebaran virus atau bakténtuk menghindari
penyebaran penyakit maka sekolah harus menerap@msanitizer yang
bagus dengan cara selalu mencuci tangan. Tangdahabagian tubuh
manusia yang digunakan untuk beriteraksi denganuaiariainnya, seperti
bersalaman, proses memberi atau menerima seswta, isteraksi yang
lainnya [1].

Hand sanitizer Otomatis Menggunakan Sensbltrasonik Berbasis
Atmega 328 Guna Pencegahan Penularan Virus Cofoai@a kerjahand
sanitizer otomatis adalah sensailtrasonik sebagai deteksi yang akan
membaca tangan pada jarak tertentu sebagai masidtanakan meneruskan
ke mikrokontroler Atmega 328 sebagai alat pemrat@ms mengendalikan
motor servo yang berfungsi sebagai keluaran untekamk tambang agar
menekan pump pada tutup botwnd sanitizer dan mengeluarkan cairan
hand sanitizer, sehingga pengguna dapat mencuci tangan tanpaemteiy
wadah atau botdiand sanitizer.

Pembuatan Alat Otomatisand Sanitizer sebagai Salah Satu Antisipasi



Penyebaran COVID-19 di ruang lingkup Puskesmas gaiem Brebes.
Puskesmas Kabupaten Brebes merupakan wilayah unRuskesmas
Kabupaten Brebes ini merupakan salah satu contotpatke bertemunya
masyarakat dari berbagai tempat. Sehingga potenggbaran COVID-19 ini
sangat tinggi terjadi. Dengan adarhgd sanitizer yang telah dibuat melalui
penelitian ini, diharapkan potensi penyebaran COY®Ddi ruang lingkup
Puskesmas Kabupaten Brebes dapat diantisipasi d#gat dikurangi

penyebarannya.

2.2 Landasan Teori
2.2.1 Arduino Uno

Arduino Uno adalah board mikrokontroler berbasism&ha328
(datasheet). Memiliki 14 pin input dari output déyidimana 6 pin input
tersebut dapat digunakan sebagai output PWM dan &put analog,
16 MHz osilator kristal, koneksi USBack power, ICSP header, dan
tombol reset. Untuk mendukung mikrokontroler agapat digunakan,
cukup hanya menghubungkan Board Arduino Uno ke kaerplengan
menggunakan kabel USB atau listrik dengan AC yam@d#aptor-DC
atau baterai untuk menjalankannya.

Uno berbeda dengan semua board sebelumnya dalakorfeksi
USB-to-serial yaitu menggunakan fitur Atmega8U2 gatiprogram
sebagai konverter USB-to-serial berbeda dengandbsabelumnya

yang menggunakan chip FTDI driver USB-to-serial.[1]
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Gambar 2.1. Arduino Uno
2.2.2 Sensor Ultrasonik

Gelombang ultrasonik merupakan gelombang yang umum
digunakan untuk radar untuk mendeteksi keberadaemtu sbenda
dengan memperkirakan jarak antara sensor dan derskbut. sensor
jarak yang umum digunakan dalam penggunaan untukiebeksi jarak
yaitu sensor ultrasonik. pengertian sensor ulti&saalah sebuah
sensor yang berfungsi untuk mengubah besaran (bsisyi) menjadi
besaran listrik dan sebaliknya.

Cara kerja sensor ini didasarkan pada prinsip gimtulan suatu
gelombang suara sehingga dapat dipakai untuk mekaafseksistensi
(jarak) suatu benda dengan frekuensi tertentu.dbiseebagai sensor
ultrasonik karena sensor ini menggunakan gelombérasonik (bunyi
ultrasonik). Gelombang ultrasonik adalah gelombdngyi yang

mempunyai frekuensi sangat tinggi yaitu 20.000 Hz[2
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Gambar 2.2. Sensor Ultrasonik

Servo Motor adalaperangkatistrik yang digunakan pada mesin-
mesin industri pintar yang berfungsi untuk mendgratau memutar
objek dengan kontrol yang dengan presisi tirdgdamhal posisi sudut,
akselerasi dan kecepatagbuahkemampuan yang tidak dimiliki oleh
motor biasa. Jika Anda ingin memutar dan mengaralitgek pada
beberapa sudut atau jarak tertentu, maka Anda harrgggunakan
Servo Motor. Hal ini dimungkinkan dengan kombinasotor biasa dan
tambahan sensor dalam hal ini berupa encoder umboan balik
posisi. Kontroler dari servo motor yang lebih diaemlengan nama
servo drive adalah bagian yang paling penting @darggih dari sebuah
servo motor, karena dirancang untuk presisi titgigebut.

Ketika presisi ataketelitianpada mesin menjadi hal yang utama
pada mesin industri, pemilihan servo motor menjaali yang utama.
Kemampuan tingkat akurasi/toleranghigh precision positioning)

dari servo motor adalah indikator utama spesifikds



11

Gambar 2.3. Servo

2.2.3Bahasa C

BahasaPemrogramanC adalah sebuah bahasa pemrograman
komputer yang bisa digunakan untuk membuat berbagdikasi
(general-purpose programming language), mulai dari sistem operasi
(seperti Windows atau Linux), antivirus, software pengolah gambar
(image processing), hingga compiler untuk bahasa pemrograman,
dimana C banyak digunakan untuk membuat bahasaogeaman lain
yang salah satunya adalah PHP. Meskipun termgsauogral-purpose
programming language, yakni bahasa pemrograman yang bisa
membuat berbagai aplikasi, bahasa pemrograman @gpabcok
merancang aplikasi yang berhubungan langsung deigeem Operasi
dan hardware. Ini tidak terlepas dari tujuan awal bahasa C
dikembangkan.

BahasapemrogramanC dibuat pertama kali olelDennis M.
Ritchie pada tahun 1972. Saat Ritchie bekerja diBell Labs, sebuah
pusat penelitian yang berlokasi Miurray Hill, New Jersey, Amerika

Serikat. Ritchie membuat bahasa pemrograman C untuk
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mengembangkan sistem operasi UNIX. Sebelumnyagnsisiperasi
UNIX dibuat menggunakan bahasssembly (assembly language).
Akan tetapi bahasa assembly sendiri sangat runmt sisah untuk
dikembangkan. Dengan tujuan mengganti balaasanbly, peneliti di
Bell Labs membuat bahasa pemrograman B. Namun bahasa
pemrograman B juga memiliki beberapa kekurangang yakhirnya di
lengkapi oleh bahasa pemrograman C.[4]

2.2.4 Sistem Program Penggerak Alat Hand Sanitizer Otomas

Alat otomatisini menggunakawgode seperti berikut ini

#i ncl ude <Servo. h>
Servo nyservo
#i ncl ude <NewPi ng. h>

#define TRIGGER PIN 10
#define ECHO PIN 11
#def i ne MAX_DI STANCE 50
NewPi ng sonar (TRI GGER_PI N, ECHO PIN, MAX_DI STANCE);

void setup() {
nmyservo. attach(8);
Seri al . begi n(115200);
myservo. wite(80);

}
void loop() {
/] sensor nenbaca
int jarak =sonar. ping_cn();
Serial.println(jarak);
del ay(100);
/11ogika jika tidak nmaka
if (jarak>1 && jarak<15){ //artinya ada tangan sensor
terdet eksi 5cm
myservo. write(50);
del ay(2000);
myservo. wite(80);
del ay(100);
}
el se{
nyservo. write(80);
del ay(1000);

}
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}
2.2.5Flowchart Program (FP)

Flowchart adalah penggambaran secara grafik dari langkah-
langkah dan urut-urutan prosedur dari suatu progr&howchart
menolong analis dan programer untuk memecahkan lamagadalam
segmen-segmen yang lebih kecil dan menolong dalaangamalisis
alternatif-alternatif lain dalam pengoperasian. &afagan yang
mempunyai arus yang menggambarkan langkah-langkalyefesaian
suatu masalah. Merupakan cara penyajian dari s@gritma.
Berdasarkan dari jenisnydowchart terdiri dari 2 yaitu [7]:

1. Sstem Flowchart urutan oroses dalam sistem dengan menunjukkan
alat meda input, output serta jenis media peyimpampaoses
pengolahan data.

2. ProgramFlowchart urutan instruksi yang digambarkan dengan simbol
tertentu untuk memecahkan masalah dalam suatugmnogr

Pada pembuatdhowchart terdapat beberapa ketentuan yang harus
diperhatikan. Adapun ketentuan tersebut adalahgsebarikut [8]:

1. Tidak ada kaidah yang baku

2. Flowchart = gambaran hasil analisa suatu masalah

3. Flowchart dapat bervariasi antara satu pemrograman dengan
pemrograman lainnya

4. Secara garis besar ada 3 bagian utama:

a) Input c) Output



b)Proses

Tabel 2.1. Flowchart Program (FP)
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Simbol Nama Fungsi
Terminal (erminal)  [Menunjukkan awal dan akhir
Q program
Garis alir Digunakan untuk menunjukkan
» | (flowline) arah aliran data
Persiapan Memberikan nilai awal pada suat
C> (preperation) variable atau counter
Pemproses Pengolahan aritmatika dan
(processing) pemindahan data
Keputusandecision) |Mewakili operasi perbandingan

logika.

Proses terdefenisi

Simbol ini digunakan untuk proses

(predefined process) |yang detilnya dijelaskan terpisah
Penghubung Menunjukkan hubungan arus
(conector) proses yang terputus masih dalam

halaman yang sama

10

Penghubung terputus

Menunjukkan penghubung arus

(offpage connector)  |proses yang terputus dengan
sambungannya ada di halaman lain.
Penjelalsan Memberikan keterangan-

(anotation flag)

keterangan guna memperjelas

simbol-simbol




BAB Il

METODOLOGI PENELITIAN

3.1 Prosedur Penelitian
3.1.1 Rencana/Planning
Rencana yang akan dilakukan untuk memulai projelkulata
Kuliah Tugas Akhir ini adalah membuat sebuah préjekd Sanitizer
Otomatis Berbasis Adriuno Uno yang bisa membantikalangan
masyarakat yang mungkin masih membutuhkan bantaannthsih
mengalami kesulitan dalam melakuan sesuatu dalarn ifna
direncanakan untuk membuat al@ind sanitizer otomatis mencegah
penularan Covid-19 dengan berbasis Arduino Uno.
3.1.2 Analisis
Dari beberapa data yang telah dikumpulkan, kerusakat
terjadi karena adanya beberapa faktor diantaranya :
1. Faktor terjadinya kerusakan alat karena kegagastens :
a. Kabel yang putus/rusak karena termakan usia
b. Sensor yang suatu saat tidak mendeteksi karena erro
c. Alat yang mudah terkena air meyebabkan konsleting
2. Faktor terjadinya kerusakan alat karena manusia :
a. Tersiram air bisa menyebabkan konsleting
b. Tombol pencetan alat bisa rusak karena terus meidgeakan

c. Terjatuh/tersenggol bisa menyebabkan alat ada yang

15
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rusak/error
Dari beberapa data yang telah kami kumpulkan lék &nalisis
sehingga mendapatkan kesimpulan bahwa lelatl sanitizer otomatis
dapat digunakan dengan baik dimasyarakat, maka itiarikami
memutuskan untuk membuat allsnd sanitizer otomatis mencegah
Covid-19 dengan berbasis Arduino Uno.
3.1.3RancanganDesain
Dalam pelaksanaan penelitian yang kami lakukarb@mtujuan
untuk mengurangi kegagalan dalam menanggulangikiae®a dan
mengurangi kerugian yang dialami oleh masyaralkagra penelitian
ini bersifat deskriptif dan menggunakan analasisarse detail maka
penelitian ini termasuk penelitian kualitatif, dala penelitian
memerlukan data yang relefan dan kami menggunalakmikt
pengumpulan data document karena teknik pengumpdsen yang
kami lakukan yaitu dengan mengumpulkan referensi data-data
berbentuk tulisan.
3.1.4Implementasi
Dari semua data yang telah kami kumpulkan kami nteskan
untuk membuat alahand sanitizer otomatis mencegah Covid-19

dengan berbasis Arduino uno.
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3.2 Metode Pengumpulan Data
3.2.1 Observasi

Dalam metode ini dilakukan kunjungan ke tempat unyamg
banyak dikunjungi orang seperti bank, pasar dam l@in di daerah
Brebes, bertujuan untuk mendapatkan informasi yebg relefan
dan akurat agar data yang kami terima lebih lengitap benar
menurut fakta yang ada.

3.2.2Wawancara

Bagaimana cara menangani orang yang terkena C®eadgan
cara melakukan isolasi mandiri selama 2 minggu deriglak keluar
rumah dan menjaga jarak dengan orang dalam satahrucuci tangan
dengan sabun, air mengalir, atand sanitizer dan banyak minum air
putih untuk menjaga kadar cairan tubuh.

Ciri-ciri orang yang terkena covid? Demam (suhwtubli atas
38°C), batuk kering dan sesak napas.

Apakah mencuci tangan menggunakband sanitizer lebih
aman dibandingkan sabun biasa? Karena dengan nreaggu alat
hand sanitizer otomatis setidaknya kita menghindari kontak tangan
secara langsung dengan orang lain.

Sudah berapa orang yang terkena covid di BrebegitSai
dihitung per tanggal 25 April 2021 ada 5958 oraramgy terkena
Covid.

Apakah covid ini bisa hilang dengan sendirinya? esep
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penyakit pernapasan lainnya, COVID-19 dapat merhaba gejala
ringan termasuk pilek, sakit tenggorokan, batuky damam. Sekitar
80% kasus dapat pulih tanpa perlu perawatan khi&elgtar 1 dari
setiap 6 orang akan menderita sakit yang parakytejsertai dengan
pneumonia atau kesulitan bernafas, yang biasanya munculraeca
bertahap. Walaupun angka kematian penyakit ini Imasindah
(sekitar 3%), namun bagi orang yang berusia laulam, orang-orang
dengan kondisi medis yang sudah ada sebelumnyar{sedmbetes,
tekanan darah tinggi dan penyakit jantung), mergkasanya lebih
rentan untuk menjadi sakit parah. Melihat perkergbanhingga saat
ini, lebih dari 50% kasus konfirmasi telah dinyaakmembaik dan
angka kesembuhan akan terus meningkat.

Jika kita membuat alat otomatis apakah akan membant
mengurangi penyebaran covid? Ya tentu saja membariabih jika
alat ini disediakan di fasilitas umum.

3.2.3 Studi Literatur

Setelah menggunakan metode wawancara kami menaarbahk
metode satu lagi yaitu metode literatur, dimana ikanancari
data/informasi tentang alatéind sanitizer otomatis lewat jurnalkheet
book dan buku-buku yang membahas tentang hbatd sanitizer
otomatis, karena dalam metode wawancara belum tefbumasi
yang disampaikan oleh nasrasumber itu benar damatakuntuk

mengantisipasi terjadinya kesalahan digunakan reettdli literatur.



BAB IV

ANALISA DAN PERANCANGAN SISTEM

4.1 Analisa Permasalahan

Hand Sanitizer yang ada di lingkungan masyarakat sekitar khususny
di Kabupaten Brebes masih menggunakan sistem mameatyarakat
sekitar masih kurang tahu kesadaran tentang kébersyang dapat
memicunya virus COVID-19 yang menyerang kekebaldnut ini semakin
meluas di daerah Kabupaten Brebes, oleh karendeitgan pemanfaatkan
perkembangan teknologi saat ini, dapat di manfaatkatuk melindungi
kesehatan.

Hardware yang akan dirancang dan dibangun adalah penggunaan
hand sanitizer otomatis berbasis arduino uno. Sistem untuk meagdn
cairan sabun pada alat ini menggunakan Arduino Wabagai pusat
pengeluaran. Sedangkan untuk sensor ultrasonikgaelprak jangkauan
mendeteksi tangan tersebut. Alat ini bekerja saas@ mendeteksi tangan
kurang dari 10 cm, kemudian servo akan menarik tlzas mengeluarkan
cairan hand sanitizer penggunaanhand sanitizer di tempat umum
memungkinkan terjadinya kontak fisik antar penggsehingga diperlukan

cara untuk mengurangi kontak fisik tersebut.

4.2 Analisa Kebutuhan Sistem

Analisa kebutuhan dilakukan untuk mengetahui kdmartuapa saja

18
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dalam penelitian yang berjalan. Spesifikasi kebamumerinci tentang hal-

hal yang dilakukan saat pengimplementasian. Anafisdiperlukan untuk

menentukan keluaran yang akan dihasilkan sistersykaa yang dihasilkan

sistem, lingkup proses yang digunakan untuk meihgolasukan menjadi

keluaran serta kontrol terhadap sistem.

4.2.1 Analisa Perangkat Keras atauHardware

Adapun spesifikasi perangkat keras yangutdiikan untuk

sistem yang akan dibangun sebagai berikut:

1.

2.

Asus a455I, Intel Core 5, Ram 4GB, HDD 500GB, HskdiTb.
Arduino Uno dialat hand sanitizer otomatis ini sebagai
mikrokontroller.

Sensor LM2596 dialathand sanitizer otomatis ini sebagai
pengatur arus tegangan.

Sensor Ultrasonik dialahand sanitizer otomatis ini sebagai
pendeteksi adanya tangan disekitar ultrasonik.

Kabel jumper dialat hand sanitizer otomatis ini sebagai
penyambung beberapa komponen yang digunakan aeimial
Motor servo dialahand sanitizer otomatis ini sebagai pengungkit

dari tutup botohand sanitizer.

4.2.2 Analisa Perangkat Lunak atauSoftware

Adapun spesifikasi perangkat lunak yang dapat digan selama

penelitian pengembangan sistem adalah:

1. Windows 10
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2. Arduino Uno ldeSoftware versi 1.8.13.

4.3 Perancangan Sistem
4.3.1 Perancangan Diagram Blok
Perancangan diagram balok adalah suatu pernyatasuiag
yang ringkas, dari gabungan sebab dan akibat amtasaikan dan
keluar dari suatu sistem. Perancangan diagram haltok alat yang

akan dibuat ditampilkan pada Gambar. 4.1 Berikut :

= gy
R

Gambar 4.1 Diagram Blok

1. Servo berfungsi untuk mengetahui pergerakan tanganana
proses pengendaliannya dilakukan oleh Arduino Uno.

2. Sensor Ultrasonik berfungsi untuk mengetahui jaj@akgkauan
tangan, dimana proses pengendaliannya dilakukam atduino
uno.

3. Arduino Uno berfungsi untuk mengendalikan semuasen

4.3.2 Flowchart

Merupakan sebuah jenis diagram yang mewakili digariatau
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proses dengan menampilkan langkah—langkah dalatukbembol-
simbol grafis dan urutannya dihubungkan dengansgdiijuan dari
adanyaFlowchart ini adalah untuk memudahkan dalam pembuatan

alur atau proses kerja sistem yang akan berjalda peogram.

-

Adaptor aktif

l

Jika tangan
diatas sensor
ultrasonik

| v

Hand sanitizer
mengeluarkan
cairan
Selesai

Gambar 4.2 Flowchart

Keterangarflowchart :

1. Mulai

2. Input disini tangan atau ada objek diatas sens@sanik

3. Sensor ultrasonik mendeteksi objek didepan ataastiga

4. Arduino membaca sensornya, jika tidak terbaca badiknput,
jika terbaca akan diarahkan ke servo

5. Servo akan menggerakkan alat
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6. Output,Hand Sanatizer digerakan oleh servo

7. Selesai

4.3.3Use Casdiagram
Use Case Diagram (UCD) merupakan sebuah pemodelan yang
digunakan untuk menggambarkan kebutuhan fungsidaal sebuah
sistem. Berikut merupakan Use Case Diagram dari ydamg akan

dibuat:

SYSTEM PENGGUNAAN HAND SANITIZER OTOMATIS
MENCEGAH COVID-19 DENGAN BERBASIS ARDUINO UNO

Deve|oper
lenggunakan Alat User

Arduino Uno

Gambar 4.3 Use Case Diagram

4.3.4 Sequencédiagram
Sequence merupan diagram urutan yang digunakan untuk
menunjukan interaksi objek yang diatur dalam urwaktu. Berikut

merupakarBequence Diagram user dari alat yang akan dibuat:



1. Tangan keatas sensor

2. Validasi Sensor

3. Arduino Uno mengirim
sinyal sukses ke Servo

I

4. Servo menggerakan

—

Hand Sanatizer

Gambar 4.4 Sequence Diagram

4.3.5 Activity Diagram
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Hand
Sanatizer

5. Alat sukses bergerak

Activity Diagram ialah diagram yang menggambarkaaor kflow

atau aktivitas sebuah sistem pada sebuah peraagkaglat. Berikut

merupakarActivity Diagram user dari alat yang akan dibuat:

RELTED]
terdeteksi
sensor
ultrasonik

Arduino
mengirim
sinyal ke servo
untuk
menggerakkan
and sanatizey

Setelah
digerakan,
Hand sanatizer
akan
mengeluarkan
isinya ke

tangan yang
berada diatas
sensor
ultrasonik

Tangan tidak
terdeteksi

Gambar 4.5 Activity Diagram
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4.4 Desainlnput dan Output
4.4.1 Input
Pada inputan ini, sensor berfungsi sebagai sumpetan untuk
mikrokontroler arduino uno. Pada sensor ultrasanik jika objek
pada jarak tertentu akan memproses sebuah objedakedarduino
uno nya.
4.4.2 Output
Padaoutput atau nilai sebuah aldland Sanatizer otomatis ini
berupa penggerak Servo untuk mengeluarkan isiHianl Sanatizer
4.4.3 Blok Instalasi Komponen
Untuk penunjang perancangan dlanhd sanitizer menggunakan
Arduino Uno, diperlukan sebuah skematik atau ramgkaebagai
acuan untuk merangkai sistem tersebut agar sesrajad yang
direncanakan. Perlu adanya gambaran yang spasifiik memahami
rangkaian yang akan dibuat agar bekerja sesugidnara
Sensor Ultrasonik
t)Adaptor

Arduino Uno

Gambar 4.6 Desain Alat
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Keterangan Gambar desain alat

1.

Adaptor sebagai sumber listrik untuk menyalakanurd Uno dan

Servo

. Arduiino berperan sebagai pemrosesan. Dari settisasenik yang

menyensor adanya objek lalu diproses didalam Adluimo,
setelah itu Arduino Uno mengirimkan perintah saltmja

kedalam Servo

. Servo berfungsi sebagai alat penerima perintah Alaiiiino Uno

lalu bergerak untuk mengeluarkan cairdtiand Sanatizer.



5.1

BAB V

HASIL DAN PEMBAHASAN

Implementasi Sistem

Pada bab ini akan ditampilkan hasil implementeSelanjutnya
menyiapkan komponen perangkat keras sepArduino uno. Tahap
berikutnya yaitu menyiapkan komponen perangkatdysdaArduino uno
untuk kebutuhan logika perintah.

Sistem ini berfungsi sebagai cuci tangan otomadishand sanitizer
yang bekerja secara otomatis sesuai dari Servo séasor Ultrasonik
dimana output dari sensor akan diolah kedalam Aaudiemudian hasilnya
Secara keseluruhan proses perancangan sikgewh sanitizer otomatis
dengan menggunakan Servo dan Sensor Ultrasonikputietlua bagian
utama yaitu perancangan perangkat kénasdware) dan perangkat lunak
(software).
5.1.1Implementasi Perangkat Keras

Implementasi perangkat keras merupakan suatu pnosedasi
alat atau perakitan alat yang akan digunakan dalembangun suatu
sistem penerapan servo d@md sanitizer berbasisArduino.

Adapun spesifikasi perangkat keras yang dibutuhkatuk

pengoperasian membuat sistem yang dirancang askblabai berikut:

27
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Tabel 5.1 Spesifikasi Perangkat Keras

(=)

No | Nama Perangkat Keterangan/Spesifikasi

1 Laptop Asus Aspire Bitel Core 5, Ram
4GB, HDD 500GB, Hardisk 1Th.

2 Arduino Uno ATmega328Bebagai
mikrokontroller.

3 Servo Serveebagai pengungkit dari tutuj
botol hand sanitizer.

4 Sensor Ultrasonik Sensblitrasoniksebagai pendetek|
adanya tangan disekitar ultrasanik

Hasil akhir sistem yang dirancang terlihat padalgmmberikut:

Gambar 5.1 Tampilan Produk Hasil Implementasi
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5.1.2 Implementasi Perangkat Lunak
Implementasi perangkat lunak merupakan proses agaer
program dan cara kerja perangkat merupakan sintaks progesmara
keseluruhan sistem yang bekerja untuk mengukuk jaagkauan

objek yang medekat.

5.2 Hasil Pengujian

Pengujianpada alathand sanatizer otomatisdimaksudkan untuk menguiji
semua elemen-elemen perangkat lunak yang dibu&iahpsudah sesuai dengan
yang diharapkan. Dari hasil pengujian bahwa alagydidapatkan otomatigang
sudah dibuat, mendapatkan hasil yang baik.

Berikut dibawah merupakan hasil dari pengujian berdasarkan fungsio
dan sensor berdasarkan jarak.

Dari hasil pengujian fungsional mendapatkan halesti pada tabel
berikut ini :
A. Tabel hasil pengujian berdasarkan fungsional

Tabel 5.2 Hasil pengujian berdasarkan fungsional

No Komponen Hasil
1 Sensor Ultrasonik  Dapat mendeteksi +5 cm
2 Servo Dapat mengungkit pengait tutup botol
dengan baik
3 Step Down Dapat menurunkan tegangan
LM2596
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Dari hasil pengujian berdasarlam jarak mendapatkaii seperti pada

tabel berikut ini :
B. Hasil pengujian alat berdasarkan jarak

Tabel 5.3 Hasil pengujian alat berdasarkan jarak

NO Jarak Jangkauan|  Status Servo Hand Sanitizer
SensoJltrasonik
1 0-5cm Berjalan Terbuka
2 6-10 cm Berjalan Terbuka
3 11-15cm Berjalan Terbuka
4 16-19 cm Berjalan Terbuka
5 20-25 cm Tidak Berjalan Tidak Terbuka

Berdasarkan metode penelitian yang telah dilakukand sanitizer
otomatis telah berhasil dibuat dengan menggunakaanpangan mekanik,
hardware dansoftware yang telah digunakan. Jarak minimal telapak tangan
terhadap lubang pengeluaran hand sanitizer adaiakent. Dengan adanya
alat hand sanitizer otomatis yang telah berha&iuat, tim peneliti akan
menerapkannya di Politeknik Harapan Bersama Tegbagai antisipasi

penyebaran COVID-19.



BAB VI

KESIMPULAN DAN SARAN

6.1 Kesimpulan

6.2

Dari Sistem penggunadrand sanitizer otomatis mencegah COVID-

19 dengan berbasis Arduino Uno yang telah dirancdag sudah

diimplementasikan.

Maka dapat diambil kesimpulan yaitu :

1. Servo akan bergerak menekan dan melepaskan pettiypbotol dan
dibantu sensor Lm2596 dan ultrasonik untuk mendeteldanya
pergerakan ke objek.

2. Berdasarkan hasil uji coba alat yang telah diragcalan sudah

diimplementasikan berhasil menekan penutup betod sanitizer.

Saran
Untuk mengembangkan sistem ini lebih lanjut, adaebapa hal yang
disarankan:

1. Untuk pengembangan berikutnya rancang bangun peaggthand
sanitizer Otomatis Mencegah Covid-19 Dengan Berbasis Ardlno
ini dapat ditambahkan lagi beberapa sensor yangiasedengan
keinginan pengguna misalnya penambahan sensor LRIk u

mengaktifkan lampu otomatis.

31



[1]

[2]

[3]

[4]

[5]

[6]

[7]
[8]

DAFTAR PUSTAKA

I. G. Ratnaya and A. Adiarta. 2020. “OtomatisrBasis Arduino Di Smkn
1 Sukasada.

A. Tafrikhatin and Dwi Sri Sugiyanto. 2020 “Hdsanitizer Otomatis
Menggunakan Sensor Ultrasonik Berbasis Atmega 328a@encegahan
Penularan Virus CoronaJ. E-Komtek, vol. 4, no. 2, doi: 10.37339/e-
komtek.v4i2.394.

B. Budianaet al. 2020. “Pembuatan Alat Otomatis Hand Sanitizeagab
Salah Satu Antisipasi Penyebaran COVID-19 di PatiteNegeri Batam.
A. Sunardiet al. 2020. “Sanitizer Otomatis Mencegah Covid-19 Daw/:
01, no. O1.

F. Djuandi. 2011 “Pengenalan Arduindzbook. www. tobuku, [Online].
Avalilable: http://www.tobuku.com/docs/Arduino-Pengéan.pdf.

U. S. Utara. 2015. “Tinjauan Pustaka Sensordsti,”Elektronika.

R. Susanto, R. Chandra, and D. Handra. “Mogova 1.,” no. 9.

B. W. Kernighan and D. M. Ritchi. 1972. “Pengésm bahasa C.

32



LAMPIRAN



Lampiran 1. Surat Kesediaan Pembimbing TA

SURAT KESEDIAAN MEMBIMBING TA

Yang bertanda tangan dibawah ini :
Nama ¢ Eko Budihartono, ST, M.Kom
NIDN 1 0605037304
NIPY :12,013.170
Jabatan Struktural : Sckertaris Prodi
Jabatan Fungsional ¢ Asisten Ahli

Dengan ini menyatakan bersedia untuk menjadi pembimbing I pada tugas akhir mahasiswa berikut :

NO Nama NIM Program Swudi
1 Yahdini Fikran Nuha 18040228 Teknik Komputer J
Judul TA "PENGGUNAAN HAND SANITIZER OTOMATIS MENCEGAH COVID-19

DENGAN DENGAN BERBASIS ARDUINO UNO”

Sub Judul TA : SISTEM PENGGUNAAN HAND SANITIZER OTOMATIS MENCEGAH COVID-19

DENGAN BERBASIS ARDUINO UNO

Demikian pernyataan ini dibuat agar dapat dilaksanakan sebagaimana mestinya.

Ketua Program Studi DI Teknik

¥ {

. ‘e A

DS A
B NP
Fry TS
e 4‘.‘1“\-’ " AN
R il

Mengetahui.

Komputer

)

JARAPAN BERSAMA

A-1

Tegal, 27 Maret 2021

Menyetujut,
Pembimbing 1

Fko Budikartono,ST.M.Kom
NIDN . 0605037304




SURAT KESEDIAAN MEMBIMBING TA

Yang bertanda tangan di bawah i -
Nama © Achmad Sutanto, S. Kom
NIPY “HLo12.128
Jabatan Strukturn) “ Sub Bag Adm Jaringan Dan Server

Jabatan Fungsional - Dosen D3 Teknik Komputer

Pengan i menyatakan berscdia untuk menjadi pembimbing [ pads tugas akhir mahasiswa berikut

NO Nama NIM Program Studi
1 l Yahdin: Fikran Nuha 18040228 Teknik Komputer !
Judul TA "PENGGUNAAN HAND SANITIZER OTOMATIS MENCEGAH COVID-19

DENGAN DENGAN BERBASIS ARDUINO UNO™

Sub Judul TA . SISTEM PENGGUNAAN HAND SANITIZER OTOMATIS MENCEGAH COVID-19

DENGAN BERBASIS ARDUINO UNO

Demikian pernyataan i dibuat agar dapat dilaksanakan scbagaimana mestinya

Mengetahui,
l\,t.lua Program Studi DI Tekmk

Komputer
: HARAPAN BERSAMA

DR

A-2

Tegal, 27 Marer 2021

Menyetujut,
Pembimbing 11

A

Achmad’Sutanto, S, Kom
NIPY 11.012.128




Lampiran 2. Sourcecode
Sourcecode Arduino

#i ncl ude <Servo. h>
#i ncl ude <NewPi ng. h>

Servo nyservo

#define TRIGGER PIN 10
#defi ne ECHO PI N 11
#def i ne MAX_DI STANCE 50

NewPi ng sonar ( TRIGGER_PI' N, ECHO PI N, MAX_DI STANCE)

void setup() {
myservo. attach(8);
Seri al . begi n(115200);
myservo. wite(80);

}

void loop() {
int jarak =sonar. ping_cn();
Serial.println(jarak);
del ay(100);
if (jarak>1 && j arak<15){
myservo.wite(50);
del ay(2000);
myservo.wite(80);
del ay(100);

el se{
myservo.wite(80);
del ay(1000);

}
}

Sourcecode ESP32

#i ncl ude <ESP8266W Fi . h>
#i ncl ude <Bl ynkSi npl eEsp8266. h>
#defi ne BLYNK PRI NT Seri al

char aut h[]
char ssid[]
char pass|]

"hEyEeDlvj | - o0qSYdUB3x6LVWKMbbH 1yc";
"Handsani ti zer";
"12345678";

#i ncl ude <Si npl eTi ner. h>
Si npl eTi mer tiner;

#def i ne pi nSensor A0
i nt sensorVal ue 0;
float tinggi Air 0;
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W dget LED | ed1(V4);

#def i ne BLYNK_GREEN " #23CA8E"
#defi ne BLYNK_YELLOW " #EDODOO"
#defi ne BLYNK_RED "#D3435C"

voi d blinkLedW dget (){
i f (sensorVal ue <400){
| edl. set Col or (BLYNK _RED) ;
}
i f (sensorValue > 400 && sensorVal ue < 800){
| edl. set Col or (BLYNK_YELLOW ;
}
i f (sensorValue > 800){
| edl1. set Col or ( BLYNK_GREEN)
}
}
void setup() {
Seri al . begi n(115200);
Bl ynk. begi n(auth, ssid, pass);
| edl. on();
timer.setlnterval (1000L, get SendDat a);
timer.setlnterval (1000L, blinkLedW dget);
}
void loop() {
timer.run();
Bl ynk. run();

}

voi d get SendDat a() {
sensor Val ue = anal ogRead( pi nSensor) ;

tinggi Air = sensor Val ue*100/ 1000;
Serial.println(sensorVal ue);

Bl ynk.virtual Wite(5, tinggiAir); //virtual pin V5
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