LAMPIRAN



Lampiran 1Script Arduino | Script Arduino IDE

LAMPIRAN 1. Script Arduino IDE

#include <LiquidCrystal_12C.h>

#include <Wire.h>

int COUNTER,;

const byte SENSOR1 = 2;

const byte SENSOR?2 = 6; // Sensor tambahan di pin 6

const byte BUZZER_PIN = 3; // Pin buzzer terhubung

const byte RESET_BUTTON_PIN = 7; // Pin untuk tombol reset

const unsigned long DELAY _TIME = 100; // Jeda waktu dalam milidetik (0,1 detik)
unsigned long lastDetectionTimel = 0; // Variabel untuk menyimpan waktu deteksi terakhir
sensor 1

unsigned long lastDetectionTime2 = 0; // Variabel untuk menyimpan waktu deteksi terakhir
sensor 2

LiquidCrystal_I2C lcd(0x27, 16, 2);

volatile bool sensor1Triggered = false;

volatile bool sensor2Triggered = false;

bool buzzerState = false;

unsigned long buzzerStartTime = 0;

const unsigned long buzzerDuration = 100; // Durasi buzzer berbunyi dalam milidetik

void setup() {
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pinMode(SENSOR1, INPUT_PULLUP);

pinMode(SENSORZ2, INPUT_PULLUP); // Inisialisasi pin sensor tambahan

pinMode(BUZZER_PIN, OUTPUT); // Inisialisasi pin buzzer sebagai output

pinMode(RESET_BUTTON_PIN, INPUT_PULLUP); /I Inisialisasi pin tombol reset
sebagai input dengan pull-up

attachinterrupt(digitalPinTolnterrupt(SENSOR1), handleSensorl, FALLING);

Icd.init();

Icd.backlight();

Icd.print(" Jumlah Ikan ");

}

void loop() {
/ Membaca status tombol reset
if (digitalRead(RESET_BUTTON_PIN) == LOW) {
/I Tombol reset ditekan, reset hitungan

COUNTER =0;

}

/I Periksa apakah sensor 1 telah dipicu
if (sensorlTriggered) {
sensorlTriggered = false;
unsigned long currentTime = millis();
if (currentTime - lastDetectionTimel >= DELAY_TIME) {
COUNTER++;

startBuzzer();
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lastDetectionTimel = currentTime;

¥
¥

/I Cek sensor kedua
unsigned long currentTime = millis();
if (digitalRead(SENSOR2) == LOW && !sensor2Triggered) {
sensor2Triggered = true;
if (currentTime - lastDetectionTime2 >= DELAY_TIME) {
COUNTER++;
startBuzzer();
lastDetectionTime2 = currentTime;
}
} else if (digitalRead(SENSOR2) == HIGH) {

sensor2Triggered = false;

¥

/I Mengelola buzzer
if (buzzerState && (millis() - buzzerStartTime >= buzzerDuration)) {
digitalWrite(BUZZER_PIN, LOW);

buzzerState = false;

¥

/I Update tampilan LCD

Icd.setCursor(0, 1);
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Icd.print("Counter :" + String(COUNTER) +" ");

¥

void handleSensor1() {

sensorlTriggered = true;

¥

void startBuzzer() {
digitalWrite(BUZZER_PIN, HIGH);
buzzerState = true;

buzzerStartTime = millis();

}
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No. : 063.03/KMP.PHB/V/2024
Lampiran : -
Perihal  : Permohonan Izin Observasi Tugas Akhir (TA)

‘- " Kepada Yth.

Pimpinan Peternakan ikan lele kademangaran

‘\ RT 5 RW 1, desa kademangaran kecamatan dukuhturi, kabupaten Tegal

‘Dengan Hormat,

D-3 Teknik Komputer

Sehubungan dengan tugas mata kuliah Tugas Akhir (TA) yang akan diselenggarakan di

semester VI (Genap) Program Studi D III Teknik Komputer Politeknik Harapan Bersama Tegal,

Maka dengan ini kami mengajukan izin obscrvasi pengambilan data di Peternakan ikan lele

kademangaran yang Bapak / Ibu Pimpin, untuk kepentingan dalam pembuatan produk Tugas

Akhir, dengan Mahasiswa scbagai berikut:

No. NIM Nama

No. HP

1 21040035 | MUHAMMAD AZFA ASATHIN

087821338635

Demikian surat permohonan ini kami sampaikan atas izin dan kerjasamanya kami sampaikan

terima kasih.

Tegal, 30 Mei 2024

° J1. Mataram No. 9 Kota Tegal 52143, Jawa Tengah, Indonesia

2= (0283)352000

E komputer@poltektegal.ac.id
@ poltektegalac.id
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