BAB VI

PENUTUP

6.1 Kesimpulan

Berdasarkan uraian pembahasan di atas dan informasi yang telah

dikumpulkan, disampaikan beberapa kesimpulan bahwa:

1.

Pemberian pakan secara terjadwal memastikan ikan lele mendapatkan
pakan secara tepat waktu dan dalam jumlah yang optimal mampu
mengurangi risiko overfeeding atau underfeeding.

Sistem pemberian pakan terjadwal berfungsi sesuai dengan jadwal yang
telah ditentukan, memastikan ikan mendapatkan pakan secara
konsisten.

Sensor pH, sensor ultrasonik, dan sensor turbidity berhasil melakukan
pengukuran yang akurat dan sesuai dengan standar yang diharapkan.
Pengujian menunjukkan bahwa sensor-sensor ini mampu mendeteksi
perubahan kondisi lingkungan secara cepat dan akurat.

Sistem berbasis 10T memungkinkan integrasi sensor dan perangkat
otomatisasi, serta pengiriman data ke platform online. Hal ini
mempermudah pembudidaya dalam memantau kondisi budidaya lele

dari jarak jauh melalui website yang terhubung.

6.2 Saran

Untuk meningkatkan keandalan dan efektivitas serta perbaikan
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penelitian dimasa mendatang, berikut adalah beberapa rekomendasi:

1.

Untuk meningkatkan keandalan sistem, sebaiknya ditambahkan
pemberian nutrisi secar otomatis dan backup daya, seperti baterai
cadangan, untuk memastikan sistem tetap berjalan saat terjadi
pemadaman listrik.

Penggunaan lebih banyak sensor tambahan, seperti sensor suhu dan
sensor oksigen terlarut, dapat memberikan data yang lebih komprehensif
mengenai kondisi lingkungan.

Sensor-sensor harus dikalibrasi secara berkala untuk memastikan akurasi
pengukuran tetap terjaga. Hal ini penting untuk menjaga kualitas data
yang diperoleh dari sistem pemantauan.

Perangkat keras seperti pompa air dan servo motor juga perlu diperiksa
secara rutin untuk memastikan Kkinerja optimal dan menghindari

kerusakan yang dapat mempengaruhi sistem secara keseluruhan.
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