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ABSTRAK 

 

 

Proyek "Rancang Bangun Teknologi Otomatisasi Pemantauan Kesehatan, Kinerja, 

dan Pemberian Pakan pada Budidaya Ikan Lele dalam Ember (Budikdamber) 

Berbasis IoT" bertujuan untuk mengembangkan sistem otomatisasi yang dapat 

membantu meningkatkan efisiensi dan efektivitas budidaya ikan lele dalam 

ember. Dengan memanfaatkan teknologi Internet of Things (IoT), sistem ini 

dirancang untuk memantau parameter penting seperti suhu, kualitas air, dan 

kondisi kesehatan ikan, serta mengotomatiskan pemberian pakan berdasarkan data 

yang diperoleh. Tahap perencanaan melibatkan penentuan tujuan proyek, 

pembentukan tim, dan pengembangan jadwal dan anggaran. Analisis dilaksanakan 

untuk memahami kebutuhan dan batasan sistem, serta risiko yang mungkin 

terjadi. Tahap desain mencakup perancangan arsitektur sistem, pemilihan sensor, 

dan pengembangan antarmuka pengguna. Implementasi melibatkan pemasangan 

sensor dan perangkat keras, serta pengembangan perangkat lunak yang 

menghubungkan komponen sistem. Pengujian dilakukan untuk memastikan setiap 

bagian sistem bekerja dengan baik, termasuk pengujian integrasi dan umpan balik 

dari pengguna akhir. Dengan proyek ini, diharapkan sistem otomatisasi IoT dapat 

meningkatkan efisiensi budidaya ikan lele dalam ember, mengurangi kesalahan 

manusia, dan menyediakan data real-time untuk pemantauan yang lebih baik. 

Selain itu, proyek ini dapat memberikan manfaat bagi mahasiswa, institusi 

akademik, dan komunitas lokal dengan meningkatkan pemahaman tentang 

teknologi IoT, mendorong inovasi, dan mendukung budidaya ikan yang lebih 

berkelanjutan. 

Kata Kunci : Otomatisasi, Budidaya, Ikan, Lele 
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