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ABSTRAK

Perkembangan dalam dunia teknologi, menyebabkangletkan kebutuhan alat
untuk manusia. Tentunya dalam kegiatan manusia hsumayak teknologi
canggih untuk menunjang kebutuhan individu masirging dan mempermudah
pekerjaan sehari-hari. Teknologi yang canggih saahemberikan manfaat yang
positif bagi kehidupan orang banyak. Meningkatrngiasa dan prasarana yang di
butuhkan masyarakat yang menyebabkan terciptari§@oltegi yang canggih.
Kemajuan teknologi tersebut memasuki segala bidehglupan, tidak terkecuali
dalam kehidupan manusia yaitu untuk memanaskapaaia aspek bidang food
and beverage. Contoh yang sudah diamati, pada iaebaggst area tol, maupun
sebagian branch minimarket masih banyak mesih pietyenie yang masih
manual dan notabene masih relative bermasalahdgpatakan, seperti air yang
kurang panas, penggunaan air yang berlebihan, maupasalah safety
penggunaannya. Hasil penelitian ini adalah selsistem monitoring suhu air
penyeduh mie otomatis yang menggunakan sensor B&18B20 yang untuk
mendeteksi keluaran air atau munculnya suhu aig ykan keluar melalui LCD
dengan menggunakan mobile Android sebagai konadaAlfamart Pesurungan
Terminal Kota Tegal.

Kata Kunci : Monitoring Suhu, Penyeduh Mie, Android, Sens&18B20

viii



KATA PENGANTAR

Dengan memanjatkan puji syukur kehadirat Allah SWiahan Yang Maha
Pengasih dan Maha Penyayang yang telah melimpadgada rahmat, hidayah
dan inayah-Nya hingga terselesaikannya laporan STulgehir dengan judul
“MONITORING SUHU AIR PENYEDUH MIE OTOMATIS .

Tugas Akhir merupakan suatu kewajiban yang harlekshnakan untuk
memenuhi sebagian persyaratan kelulusan dalam pe&ndarajat Ahli Madya
Komputer pada program Studi DIl Teknik Komputer litg&nik Harapan
Bersama Tegal. Selama melaksanakan Tugas Akhikelfandian tersusun dalam
laporan Tugas Akhir ini, banyak pihak yang telamrherikan bantuan, dukungan
dan bimbingan.

Pada kesempatan ini, tidak lupa diucapkan terimgihkgang sebesar-
besarnya kepada:

1. Bapak Nizar Suhendra, SE., MPP selaku Direktur t&olik Harapan
Bersama Tegal

2. Bapak Rais, S.Pd., M.Kom selaku Ketua Program SMdl Teknik
Komputer Politeknik Harapan Bersama Tegal
Bapak Arif Rakhman, SE, S.Pd, M.Kom selaku dosentpmbing |

4. Ibu Ida Afriliana, ST, M.Kom selaku dosen pembinglh
Semua pihak yang telah mendukung, membantu sertmdoakan
penyelesaian penelitian ini.

Semoga laporan Tugas Akhir ini dapat memberikan fasnuntuk

pengembangan ilmu pengetahuan dan teknologi.

Tegal, Juni 2021



DAFTAR ISI

Halaman
HALAMAN JUDUL ... it ettt e e e a s e i
HALAMAN PERNYATAAN KEASLIAN ...t i
HALAMAN PERNYATAAN PERSETUJUAN PUBLIKASI........ccoooviiiieennn. ii
HALAMAN PERSETUJUAN .. .. .ottt eee ettt e e e snnaneeee e iv
HALAMAN PENGESAHAN ... ..coiiiiiiiiiiiiee et e e e e e et e e e e s s snnanaeeeeeaans Vv
HALAMAN MOTTO it ee et e et e e e et e e e e e e eennns Vi
HALAMAN PERSEMBAHAN .....oooiiiiiiiiiiie ettt vii
ABSTRAK ...ttt e e e e e e e e e e e e e e e e e e e nnnrees viii
KATA PENGANTAR .ottt e e e e e e e eennas IX
N I o 1] PP X
DAFTAR TABEL ...ttt ettt e e e e e nneee e Xii
DAFTAR GAMBAR ..o et eeanan Xili
DAFTAR LAMPIRAN ...ttt emmmie ettt e e e e e st ee e e e e e Xiv
BAB | PENDAHULUAN ...ttt e e 1
1.1 Latar Belakang..........oooovviiiiiiiiiiiiiceeeeecicee e e e e eeeeeeeeaanns 1
1.2 Rumusan Masalah............cooiiiiiiiiieeee e 2
1.3 Batasan Masalah ... 2
1.4 Tujuan dan Manfaat............oeeeeiiiiiiiiii e 3
BAB [l TINJAUAN PUSTAKA . ..ot s et e et e et eeaaa s 5.
2.1 Teori Terkait .......ccooviiiiiiiiiiiiiie e 5
2.2, LaNdasan TEON ....cceuuuuuuriiiiieeeee e e e eeeeeeee e e e e e e e e e e eeeeeeeenanenns 7
2.2.1. SisStem MONILONNG ....vvvvrneeeeeee s e e eeeeeeeeeeeeeennnnnnnnns 7
2.2. 1. FIOWCNAI......coiiiiiiiiiiiii e 8
2.2.2. UML Unifield Modeling Language)...........ccecceeeeenn.. 9
2.2.3. ArduiNO IDE.........ooiiiiiiiiiieieeeee e 11
2.2.4. Kabelbumper........ccoooiiiiiiiiie e 11
2.2.5. Sensor Suhu DS18B20..............ce e eeeeeeeevennnnnnn 12
2.2.7 ModulBluetoothHC-05 ...........ccooiiiiiiiiiiiiiii e 13
2.2.8 LCD(Liquid Crystal Display)..........uueeeiiniiieeeeeenieeee. 13



2.2.9 BIOK Diagram ........cccceeeeieeeeeeees e e e e 14

BAB Il METODOLOGI PENELITIAN. .....cttiiiiiiiiieeiiiieee e 17
3.1 Prosedur Penelitian ...............coeeiiii s ceeeeeeeeeeee e 17
3.2 Metode Pengumpulan Data.............eeeiiicccceeeeeiiiiiiinennn 19
3.3 Tempat dan Waktu Pelaksanaan.............occcceeeevivvnnnnnnnnn. 19
BAB IV ANALISA DAN PERANCANGAN SISTEM......cccoiccvviiiiiiiiieeeiiieeees 20
4.1 Analisis Permasalahan ............ccccooiiiiiiciiis 20
4.2 Analisis Kebutuhan SisStem............cccuvimmmmemnniiiiiiiiiiieeeee 20
4.3 Perancangan SiSteM ...........covvvvvvurrrsmmmmmmmm e eeeeeeeeeeeeenennnnnnnnns 22
4.4 Desaininput/OULPUL...........coeviieiiiiiiiire e e e e e 26
BAB V HASIL DAN PEMBAHASAN ........oiiiiiiiie ettt 27
5.1 Implementasi SISteM.........ccooiiiiiiiiiiiimmmm e 27
5.2 Pengujian SiSteM ......ccooiiiiiiiiiiiiiiee e 34
BAB VI KESIMPULAN DAN SARAN ...ttt 40
6.1 KeSIMPUIAN ..ouieiiiiiii e e 40
8.2 SAFAN ..eieei e 41
DAFTAR PUSTAKA L.ttt ettt e e st e e e e e e enaeneeesennns 42

Xi



DAFTAR TABEL

Halaman
Tabel 2.1 Simbol FIOWCNAIT ...t ceeeee e 8
Tabel 5.1 Sambungan Arduino, Sensor DS18B20, Watel .......................... 29
Tabel 5.2 Pengujian Pada Sistem Monitoring SUNUW.AIL.........ccceeeeiiiiieeeeeeenn, 34

Xii



Gambar 2.
Gambar 2.
Gambar 2.
Gambar 2.
Gambar 2.
Gambar 2.
Gambar 2.
Gambar 2.
Gambar 4.
Gambar 4.
Gambar 4.
Gambar 5.
Gambar 5.
Gambar 5.
Gambar 5.

DAFTAR GAMBAR

Halaman
I =T 1= (1] 0] 1= S 11
2 Sensor SUNU DS18B20 ..o 12
3 ModUBIUEtOOtNHC-05.....cceeiiiiiiiii e 13
4 LCOLiquid Crystal DISplay)......ccooeeeeeiiiiiieeiiiiiiiiiee e 14
o3 =] (0] QDT To | = Tt o IS 14
6 MOTOI SEIVO... oo e 15
TWater Level Float SWItChL...........eeiiiiiiiieeeeee, 16
8 AUAPION .ttt ——————— 16
1 BloK Diagram 22
FlowchatMonitoring Suhu Air 25
3 Desain Rangkaian Project . 26
L Tampilan Alat 31
2 Tampilan Menu ApliKasT 33
3 Tampilan Servo Bergerak . 37
4 Tampilan Nilai SUNU. 38

Xiii



DAFTAR LAMPIRAN

Halaman
Lampiran 1. Surat Kesediaan Membimbing TA (1) ceeeeeeeermiiiiiinieeeeeeeeen. A-1
Lampiran 2. Surat 1jin ODSEIVASI ......uuuueiiiiiieiiieeeeeeeeeeeeeeei e B-1
Lampiran 3. FOLO ODSEIVASI...........uuue. e eeeennnnnasseeaeaaeaseesssseeernsnsnnnnn C-1
Lampiran 4.S0UrCe COUE..........uuuuuiiiiiiiiiee e e ee e ee e e e D-1

Xiv



BAB |

PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Perkembangan dalam dunia teknologi, menyebabkamgietkan
kebutuhan alat untuk manusia. Tentunya dalam lagiatanusia sudah
banyak teknologi canggih untuk menunjang kebutuimalividu masing-
masing dan mempermudah pekerjaan sehari-hari. Tagingang canggih
saat ini memberikan manfaat yang positif bagi kep&h orang banyak.
Meningkatnya sarana dan prasarana yang di butuhkasyarakat yang
menyebabkan terciptanya teknologi yang canggih. aeam teknologi
tersebut memasuki segala bidang kehidupan, tidakedeali dalam
kehidupan manusia yaitu untuk memanaskan air pguigkebidandgood and
beverag§l].

Masyarakat umumnya memasak air dengan takaraertntu dalam
panci lalu memanaskannya di atas kompor. Seringkajiang terlalu panas
ini di tambahkan air dingin agar sesuai dengan kefan. Penggunaan
kompor gas dalam memanaskan air panas terkadangpditer
kelalaian/kecerobohan manusia yang mengakibatkbakleean sebab lupa
mematikan kompor. Tidak hanya itu, ketika menghidup pompa air
beberapa kali ditemukan tandon air yang menyalailpelengan air yang

melimpah sehingga terjadi pemborosan air[2].



1.2

1.3

Berdasarkan contoh yang sudah diamati, pada sebeggbarea tol,

maupun sebagiabranch minimarket masih banyak mesin penyeduh mie

yang masih manual oleh karena itu dibuatlah sisteomitoring suhu air

penyeduh mie otomatis ini agar pada saat penggua@iayang tidak

berlebihan maupun masalsafetypenggunaannya.

Rumusan Masalah

1.

Bagaimana cara merancang dan merealisasikan peaiayasg dapat
mengontrol suhu air secara tepat?

Bagaimana mengatur sistem yang mengatur keluaraemgan suhu air
panas secara tepat?

Bagaimana menerapkan sensor DS18B20 sebagai gausosistem

tersebut?

Batasan Masalah

Batasan masalah dibuat agar maksud dan tujuanpdasglitian ini

terfokus sesuai dengan tujuan dan fungsinya, sebaghut:

1.

2.

Sistem ini menggunakan sensor DS18B20

Menggunakarsoftware Arduino IDE

Sensor DS18B20 digunakan untuk mendeteksi suhwarig akan
keluar

Sistem monitoring menggunakarobile Android



1.4 Tujuan dan Manfaat
1.4.1 Tujuan

1. Dapat merakit sebuah alptototypeuntuk monitoring suhu air
otomatis.

2. Mengatasi kecerobohan manusia yaitu memanaskan air
menggunakan panci yang lupa dimatikan jika air buda
mendidih dengan membuat dan meranganogotypetersebut.

3. Merancang sistem pengontrol suhu pada wadah teamasyar
sesuai suhu yang akurat.

1.4.2 Manfaat

1. Bagi Mahasiswa

a. Menambah wawasan mahasiswa tentang bagaimana cara
kerja sensor DS18B20 daoftware Arduino IDE

b. Memberi bekal untuk menyiapkan diri dalam dunigéer

c. Memberikan kesempatan pada mahasiswa untylnter
dan berkomunikasi langsung dengan masyarakat.

2. Bagi Akademik
a. Sebagai sarana referensi di perpustakaan Politeknik

Harapan Bersama Tegal mengenai permasalahan yang
terkait dengan penulisan Tugas Akhir ini.
b. Daya mahasiswa yang berkualitas dan layak sairmyicia

kerja.



c. Sebagai tolak ukur kemampuan dari mahasiswa dalam

menyusun proposal.
3. Bagi Masyarakat

a. Agar dapat memudahkan masyarakat dalam membuat mie
secara otomatis.

b. Denganadanya alat ini diharapkan dapat mempermudah
pola hidup manusia yang sering lupa saat penggunaan
kompor gas dalam memanaskan air panas dan juga

mempermudah bagi orang-orang yang berpergian.



BAB Il
TINJAUAN PUSTAKA
2.1 Teori Terkait

Penelitian yang di lakukan oleh Dwisnita Kusbint§®014) dalam
jurnal penelitianya yang berjudul Dispenser Pendgiglas Otomatis
Menggunakan Sensor Ultrasonik Dan Sensor PosisiitiResengatakan
bahwa Penggunaan dispenser semakin dipermudah rdeaganya
otomatisasi buka tutup keran dispenser.

Penelitian yang dilakukan oleh Afrilian Sahal Mangada tahun
(2011) mengenai otomatisasi proses buka tutup #rgpenser dirancang
dispenser yang dapat mengeluarkan air dengan vadent& suhu air secara
tepat sesuai pilihan pengguna. Dispenser otomatisasam ini banyak
digunakan pada restoran berskala besar maupunraiestepat saji di
seluruh dunia. Kelemahan dispenser ini salah satgelas yang dapat diisi
hanya gelas dengan volume-volume tertentu umummeyaah pembeda
ukuran gelas : kecil, sedang, besar dan sangat.bés#uk mengatasi
kelemahan dispenser manual tersebut, penelitiamémbahas perancangan
dispenser pengisi gelas otomatis menggunakan satisasonik dan sensor
posisi resistif yang mempermudah penyediaan aiumidalam gelas dan
mengurangi resiko air tumpah[3].

Penelitian yang dilakukan oleh Sumardi Sadi (20d&)am jurnal
penelitianya yang berjudul Perancangan Kontrol QitisnMesin Mixer

Pengaduk Bahan Pada Perusahaan Makanan Dan Miruinbak membuat



suatu sistem kontrol otomatis pada mixer pengaditab minuman serbuk
diperlukan suplai daya listrik dan komponen-kompor@omatis guna
mendukung perlengkapan-perlengkapan dalam pembuatdrol tersebut.
Selain itu untuk pembuatan kontrol otomatis jugatudi sedemikian rupa
agar suatu sistem kelistrikan dapat berjalan memestandar dan peraturan
yang berlaku. Adapun kontrol mixer yang dibuat abdapada awalnya
dioperasikan secara manual untuk menggerakan putaoéor pada mesin
mixer yaitu menggunakan switch cam, kemudian ubtatiksan waktu yang
digunakan secara pengamatan menggunakan jam, gahimgmungkinkan
pada saat kerja ada kelebihan dan kekurangan wphtiahal dari
karakteristik bahan tersebut harus sesuai yaitiputéran kanan dan 14
putaran kiri atau kalau dikonversi dengan waktumgnit putar kanan dan
7,5 menit putar kiri, maka didapat hasil untuk rkakan perbaikan dari
sistem kontrol mesin menggunakan kontrol otomatitiki menggerakan
mesin tersebut dan dengan parameter waktu yang damaesuai. Selain
perencanaan dan instalasi dari panel kontrol otenetsebut, perencanaan
instalasi dan suplay daya listrik yang dibutuhkanuk diperhatikan dalam
prosesnya. Hal ini dibuat sebagai acuan pemasatigapangan agar pada
waktu pelaksanaanya dapat bekerja dengan bailapSeérencanaan panel
kontrol otomatis sebuah perusahaan pada umumnyayemtakan
detaildetail gambar wiring instalasi panel konttefsebut sehingga pada
saat terjadi masalah pada instalasi yang telatatlibbudah penanganan dan

perbaikan dari masalah yang terjadi[4].



2.2. Landasan Teori
2.2.1. Sistem Monitoring

Kegiatan monitoring adalah proses yang harus senantiasa
berbasis pada data atau fakta yang ada, berpedpada proses
kerja yang berlaku di unit tersebut dan pada pexiaaprencana
kerja. Evaluasi hanya bisa dilakukan jika hasibnitoring telah
didapatkan. Jika pencapaian kerja tidak dapat diukaka rencana
kerja tersebut tidak dapat dikendalikan. Jika tidagat dikendalikan
maka tidak dapat diperbaiki dan hal ini mengakiaatkinit tidak
dapat bersaing. Jika tidak bersaing maka tidaktdagéahan[5].

Pengumpulan dan analisis informasi berdasarkankatati
yang ditetapkan secara sistematis dan kontinu rigntaegiatan/
program sehingga dapat dilakukan tindakan koreksituku
penyempurnaan program/ kegiatan itu selanjutnya.

Monitoring adalah pemantauan yang dapat dijelaskan sebagai
kesadaran awarenesp tentang apa yang ingin diketahui,
pemantauan berkadar tingkat tinggi dilakukan aggrat membuat
pengukuran melalui waktu yang menunjukkan pergerdée arah

tujuan atau menjauh dari itu.



2.2.1. Flowchart

Flowchart adalah sekumpulan gambar-gambar tertentu untuk
menyatakan alur dari suatu program yang akan eiterpkan ke
salah satu bahasa pemograman. Keguri@avchart sama seperti
halnya algoritma yaitu untuk menuliskan alur progreetapi dalam
bentuk gambar atau symbol.

Flowchart dibagi menjadi dua bagian, yakfitowchart yang
menggambarkan alur suatu sistem daftlowchart yang
menggambarkan alur dari suatu sistem][6].

Simbol dari bagan alitqwchar) adalah sebagai berikut ini:
Tabel 2.1 SimboFlowchart

No Simbol Pengertian Keterangan
1. | ( ) Digunakan untuk memulg
. mengakhiri, atau titik hen
Mulai . / dalam sebuah proses &

berakhir . .
(Termina) program; jug_a dlguna_lke
untuk menunjukkan pihg

eksternal.

2. T Arsip Arsip dokumen disimpan
dan diambil secara manu
Huruf didalamnyz
menunjukkan car

pengurutan arsip: N = Ur

Nomor; A = Urut Abjad;T

= Urut Tanggal.

3. / /| Input/ Digunakan untu
Output menggambarkan  berbag
Jurnal / Buky media input dan output

Besar dalam sebuah bagan &
program.




ASI

No Simbol Pengertian Keterangan
4, Penghubung Menghubungkan bagan g
G Pada yang berada dihalaman ya
Halaman berbeda.
Berbeda
5. Pemrosesan Sebuah fungsi pemroses
Komputer |yang dilaksanakan olé
compuer biasany
menghasilkan perubahan
terhadap data atau informa
6. Arus Arus dokumen ata
Dokumen pemrosesan; arus norn
—* | atau adalah ke kanan atau
Pemrosesan| Pawah.
7. Keputusan | Sebuah tahe pembuatat
<> keputusan
8. Penghubung Menghubungkan bagan g
Dalam yang berada pada halanm
O Sebuah yang sama.
Halaman

2.2.2. UML (Unifield Modeling Language)

yang

digunakan

untuk menspesifikasikan,

UML (Unified Modeling Languagegdalah permodelan visual

memyvisasikan,

membangun, dan mendokumentasikan rancangan ddu sistem

perangkat lunak. Permodelan memberikan gambararg yalas

mengenai sistem yang akan dibangun baik dari sigttaral ataupun

fungsional.

UML merupakan sebuah standar penulisan atau sembltem

print diamna didalamnya termasuk sebuah bisnisegropenulisan

kelas-kelas dalam sebuah bahasa yang spesifikaga&rdeberapa
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diagram UML yang sering digunakan dalam pengembarsgduah

sistem, yaitu:

1. Use Case:adalah gambaran dari fungsionalitas yang diharapka
dari sebuah sistem, dan merepresentasikan seliesdksi antara
aktor dan sistem. Didalanmuse caseterdapat aktor yang
merupakan sebuah gambaran entitas dari manuasiaselaah
sistem yang melakukan pekerjaan di sistem.

2. Activity Diagram: adalah gambaran alir dari aktivitas-aktivitas
didalam sistem yang berjalan.

3. Sequence Diagranmenggambarkan interaksi antar objek didalam
dan di sekitar sistem yang berupsessageyang digambarkan
terhadap waktu.

4. Class diagram:adalah gambaran struktur dan deskripsi diass
package dan objek yang saling berhubungan seperti dianyar
pewarisan, asosiasi dan lainnya.

5. Component diagramdiagram yang menunjukkan secara fisik
komponen perangkat lunak pada sistem dan hubungazmtar
mereka.Component Diagram€mmerupakan bagian dari sistem yang
diuraikan menjadi subsistem atau modul yang lebitilk

Deployment diagrammendeskripsikan arsitektur fisik dalam
node untuk perangkat lunak dalam sistem. Komponerangkat
lunak, processor, dan peralatan lain yang membarasitektur

sistem secarauntimg7].
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2.2.3. Arduino IDE

Salah Arduino IDE (Integrated Development Environment)
adalah sebuah rangkaian yang memad&amicrocontroller sebagai
pengendali utama rangkaiarArduino IDE dibuat dari bahasa
pemrograman JAVAArduino IDE juga dilengkapi dengatibrary
C/C++ yang biasa disebut Wiring yang membuat opengat dan
outputmenjadi lebih mudabh.

Arduino memiliki open-source yang memudahkan untuk
menulis kode dan menguploadbard ke arduina Arduino IDE
(Integrated Development Enviromenthi merupakan media yang
digunakan untuk memberikan informasi kepadduino sehingga
dapat memberikan output sesuai dengan apa yang
diinginkan[8].

2.2.4. Kabel Jumper
Kabel jumper adalah komponen yang wajib ada saat belajar
rangkaian elektronika dan komponen penghubung eaagkArduino
denganbreadboard Hal-hal yang jadi masalah pada kahehper antara
lain jumlahnya tidak punya banyak atau kahehper gampang rusak

karena saat beli kualitas tidak diperhitungkan[9].

Gambar 2. 1 Kabelumper
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2.2.5. Sensor Suhu DS18B20

Sensor suhu adalah sebuah sensor suhu digialel{hanya
membutuhkan 1 pin jalur data untuk komunikasi)igpesensor DS18B20
memiliki nomor seri 64-bit yang unik yang berartiitak dapat
menggunakan banyak sensor pada bus data yang &amgak sensor
terhubung ke GPIO yang sama). Hal tersebut sangejuba untuk
logging data ke proyek pengontrolan suhu yang membutuliearyak
sensor suhu. DS18B20 adalah sensor yang bagusakarerah, akurat,

dan sangat mudah digunakan[11].

FTampak Dopan Tamprak Bawah

Gambar 2. 2 Sensor Suhu DS18B20
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2.2.7 Modul Bluetooth HC-05
Modul Bluetooth HC-O5adalah sebuaimodul Bluetoothyang

didesain untuk komunikasvireless.Ketika modul menerima data secara
wireless data-data tersebut akan dikirim secara serigjafigan operasi
dari modul HC-06 ini antara 3,6V — 6V DC sedanglarel logic untuk
pin RXD dari modul ini 3,3VDC.

Pada dasarnyayluetoothHC-05 hanya dapat dikonfigurasi sebagai
slave tidak bisa digunakan sebagai Imaster. Berikut eddlentuk fisik

daribluetooth HC-0BL1].

Gambar 2. 3 ModuBluetoothHC-05

2.2.8 LCD (Liquid Crystal Display)

LCD merupakan singkatan datiiquid Crystal Display atau
umumnya disebut dengan LCD at@digplaysaja. Dipasaran beragam jenis
LCD dan berbagai ukuran yang bisa digunakan. LCBa buntuk
menampilkan huruf dan angka, bahkan ada yang itk umenampilkan
gambar.

LCD ini bisa bekerja pada 5 volt, sehingga bisaamiisungkan

secara langsung ke pin VCC pdutaard Arduing10].
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Gambar 2. 4 LCD (Liquid Crystal Display

2.2.9 Blok Diagram
Diagram pembuatan ataupun perancangan alat diparld&hulu
bagian-bagian pendukungnya, salah satunya ialdhdigram sistem.
Blok diagram sistem adalah gambaran untuk mempeamugistem
bekerja berserta fungsi dan tugas masinh-masingp&nen yang

digunakan.

Objek Input Proses Output

Gambar 2. 5 Blok Diagram

2.3.0 Motor Servo
Motor servo merupakan motor listrik dengan mengganasistem
closed loopSistem tersebut digunakan untuk mengendalikan edesa|

dan kecepatan pada sebuah motor listrik dengarukatak yang tinggi.
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Selain itu motor servo biasa digunakan untuk mealguinergi listrik
menjadi mekanika melalui interaksi dari kedua medamagnet
permanen. Motor berfungsi sebagai penggerak rodaagar dapat

memutar potensiometer dan poros outputnya secesarbhaan.

Gambar 2. 6 Motor Servo

2.3.1 Water Level Float Switch
Saklar pelampung atdloat switchadalah sebuah unit diskret yang
memiliki fungsi untuk mengontrol level permukaaniraa sebuah
wadah penampungan. Posisi level czairan dalam samjunakan

untuk mentrigger perubahan kontak saklar.



16

Gambar 2. 7 Water Level Float Switch
2.3.2 Adaptor

Adaptor adalah sebuah perangkat berupa rangkaekiraika
untuk mengubah tegangan listrik yang besar menggd#ngan listrik
lebih kecil, atau rangkaian untuk  mengubah #&alak balik (arus

AC) menjadi arus searah (arus DC).

Gambar 2. 8 Adaptor



BAB Il

METODOLOGI PENELITIAN

3.1 Prosedur Penelitian

3.1.1.

3.1.2.

3.1.3.

RencanaPlanning

Rencana

Analisis

Rancangan
dan desain

Implementasi

Gambar 3. 1 Prosedur Penelitian

Rencana atawplanning merupakan langkah awal kegiatan
penelitian yaitu melakukan penelitian dengan memgukan data
dan telah membaca jurnal yang ada untuk memongasirhu air
pada penyeduh mie otomatis menggunakan sensoisst8B820
Analisis

Melakukan analisis berisi langkah-langkah awal pemgulan
data, penyusunan pembuatan produk monitoring suhupada
penyeduh mie otomatis ini.

Rancangan dan Desain

Rancangan sistem merupakan tahap pengembangaahsetel
analisis sistem yang dilakukan. Rancang sistem tmamg suhu air
pada penyeduh mie otomatis menggunakan sensor [2918B

berbasisArduino yang menggunakaftowchart untuk alur kerja dan

17



3.1.4.
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melakukan perancangan terhadap aplikasi dan atat glan dibuat
dalam bentuk implementasi termasuk kebutuhaoftware
dibutuhkan.
Implementasi

Hasil dari penelitiarini akan diuji cobakan di secaraal untuk
menilai seberapa baik produk sistem monitoring saiu pada
penyeduh mie otomatis menggunakan sensor suhu 2818&ng
telah dibuat serta memperbaiki bila ada kesalahemg yterjadi.

Kemudian hasil dari uji coba tersebut akan diimmatasikan.
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3.2 Metode Pengumpulan Data
3.2.1. Observasi
Metode pengumpulan data yang dilakukan dengan meaiga
dan mengambil suatu data pada suatu tempat. Obselilakukan
Alfamart Pesurungan Kota Tegal.
3.2.2. Wawancara
Wawancara dilakukan untuk mendapatkan informasi dia
yang dibutuhkan maka dilakukan tanya jawab seeargsung antara
peneliti dan narasumber. Dengan metode ini wawarditakukan di
Alfamart Pesurungan Terminal Kota Tegal guna meatkan data
yang akurat tentang sistem monitoring suhu air pdaly mie
otomatis di Alfamart Pesurungan Terminal Kota Tegahingga
dapat disimpulkan apabila suhu air telah sesuaianaian keluar
melalui pembuangan dan suhu akan muncul melalui ldéBgan
menggunakan mobile Android sebagai kontrol.
3.3 Tempat dan Waktu Pelaksanaan
3.3.1. Tempat Penilitian
Penelitian ini dilakukan di Alfamart Pesurungan rgral
Kota Tegal. Sumurpanggang, Kecamatan. Margadant Kegal,
Jawa Tengah 52141.
3.3.2. Waktu Penelitian
Waktu penelitian berlangsung selama kurang lebibulzn,

yaitu selama bulan Februari sampai April 202



BAB IV

ANALISA DAN PERANCANGAN SISTEM

4.1 Analisis Permasalahan

4.2

Perkembangan teknologi yang pesat memunculkan deErb@macam
inovasi dalam berbagai bidang salah satunya adéalpenyeduh mie otomatis.
Alat penyeduh mie otomatis ini adalah bagian daovasi baru dimana suatu
alat ini dapat di kontrol olekmartphone Alat penyeduh mie otomatis ini di

kontrol melalui aplikasandroid padasmartphone.

Alat penyeduh mie otomatis ini memudahkan pengguseat
menyeduhkan mie cup atau mie instan dan tentungé laman, karena
pengguna tidak bersentuhan langsung dengan alateg@mya karena alat
sudah otomatis dan di kontrol lewat aplikasi ardir@engan adanya inovasi
baru yang dibuat ini diharapkan dapat lebih mengwlkan kinerja manusia

dalam membantu UMKM dan konsumen saat menyeduhkeuintuar rumabh.

Analisis Kebutuhan Sistem

Analisis kebutuhan sistem dilakukan untuk mengetapasifikasi dari
kebutuhan aplikasi yang akan dibuat. Pada tahapkan membahas mengenai
perangkat kerashérdwarg dan perangkat lunaksoftware) yang dibutuhkan

dalam pembuatan sistem monitoring suhu air penyaedalotomatis.

20
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4.2.1 Kebutuhan Hardware
Kebutuhan hardware atau perangkat keras yang digunakan untuk
membuat sistem monitoring suhu air penyeduh mienatis. Adapun
perangkat keras yang dibutuhkan , diantaranya seébagkut:
1. ArduinoMega
2. Motor Servo
3. LCD 16x2
4. Project Board
5. Water Level Float Sensor
6. Sensor Suhu DS18B20
7. Modul BluetoothHC-05
8. KabelJumper
9. Termos Listrik
10. Kompor Listrik
11. Adaptor
4.2.2 Kebutuhan Software
Kebutuhan software atau perangkat lunak yang digunakan untuk
membuat aplikasi dan program dari sistem monitosalgu air penyeduh
mie otomatis. Adapun perangkat lunak diantaranpaga berikut:
1.  Arduino IDE
2. Fritzing
3.  Android Studio

4. Draw.io



22

4.3Perancangan Sistem

Perancangan sistem pada alat ini dilakukan dengaanpanaan alat,
implementasi alat, dan uji coba alat. Untuk mempelaih dalam merancang dan
membuat sistem monitoring suhu pada alat penyedigh atomatis, maka
dirancang sebuah diagram blok ddawchart.

4.3.1 Diagram Blok

Diagram blok digunakan untuk menggambarkan kegigéaungy ada
di dalam sistem. Agar dapat lebih memahami sistemitoring suhu air

yang akan dibuat, maka perlu dibuatkan gambaratartgnsstem yang

berjalan.

Aplikasi
Android

l

Bluetooth
(HC-05)

I

i Sensor
Tremos |« Motor | Arduino |4 LCD l¢ hospesh

Servo

Sensor
Ultrasonik

Gambar 4. 1 Blok Diagram
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Tiap-tiap blok dalam gambar memiliki fungsi sebaggiiikut:
1. Arduino Mega
Data akan dikirimkan ke Arduino mega dsoftware Arduino IDE
yang berfungsi sebagai mikrokontroller sehingga Aestuino Mega akan
mengirimkan perintah ke komponen lainnya untuk @l@nkan fungsinya.
2. Aplikasi Android
Aplikasi Android digunakan untuk mengendalikan dan
memonitoring pada tandon tremos.
3. Sensor Suhu DS18B20
Sensor suhu ds18b20 digunakan sebagai pembacaasupada
tiap-tiap mie.
4. Water Level Float Switch
Water Level Float Switcldigunakan sebagai output apakah air
pada tandon tremos kosong atau masih.
5. LCD (Liquid Crystal Display)
LCD digunakan sebagai output suhu air ari masingHmgamie
yang dibuat.
6. Motor Servo
Motor Servo digunakan sebagai pembatu penekan t®iyeng
difungsikan pada tombol tremosnya.
7. Modul BluetoothHC-05
Modul Bluetooth HC-05 sebagai komunikasi nirkabel dengan

perangkat atau piranti lainnya.
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8. Tremos Listrik

Tremos listrik digunakan sebagai output pada air.
9. Kompor Listrik

Kompor Listrik digunakan sebagai output pemanasins&n.
4.3.2 Diagram Alur ( Flowchart)

Diagram Alur atau Flowchart yang digunakan padatesis

monitoring suhu air penyeduh mie otomatis adalhlagai berikut:



Start

h 4

Suhu Mie Cup=10
Suhu Mie Instan =0

YA
Apakah ada suhu -127 7

25

Menampilkan di LCD
Aﬂa data sensor suhu Mengirim data ke android

A J

I Memproses Suhu

¥

Mengirim data ke android

Gambar 4. 2 Flowchat Monitoring Suhu Air
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4.4 Desainl nput/Output
1. Water Level Float Sensor Switch berada pada pilCZV
2. Sensor DS18B20 berada pada data pin 3 & data pin 2

3. LCD berada pada pin SDA 20 & SCL 21

Maotor = Float Switch

fritzing

Gambar 4. 3 Desain Rangkaian Project

Dalam sistem ini menggunakan Arduino Mega sebagaitrél
utama. Berikut gambar perancangan rangkaian pr&gssluruhan dapat

dilihat diatas pada Gambar 4.3.



BAB V
HASIL DAN PEMBAHASAN
5.1Implementasi Sistem
Setelah melakukan metodologi penelitian, maka ditkgm analisa
permasalahan, analisa kebutuhan perangkat kénasdwarg dan analisa
kebutuhan perangkat lunasoftware)guna untuk membuat sistem monitoring suhu
air penyeduh mie otomatis. Tahap selanjutnya yatiap perancangan sistem yang
akan digunakan pada sistem monitoring suhu air guuty mie otomatis, serta
menguji sistem yang telah dibuat sehingga nantidgpat dievaluasi. Sistem
monitoring ini dapat diimplementasikankianchminimarketataurest area
5.1.1 Implementasi Perangkat Keras
Implementasi perangkat keras merupakan suatu priosésasi
yang digunakan dalam pembuatan sistem monitorilg sur penyeduh
mie otomatis. Adapaun perangkat keras yang digunakéuk memenuhi
kriteria dalam pengoprasian alat sebagai berikut:
1. Arduinomega
Arduino mega digunakan sebagai pengendali dari rancarigian a
penyeduh mie otomatis berbasis arduino.
2. Kabeljumper
Kabel jumper digunakan sebagai penghubung antarduino
mega,project board, modubluetooth dan sensor yang ada.

3. Relay 1 channel

27
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Relay digunakan sebagai pemutus dan penghubung aruk untu
perangkat yang digunakan sebagai output sistem.
. Modul bluetoothhc-05

Modul bluetooth hc-05 digunakan sebagai penghubung
komunikasi antararduinodengan aplikasandroid
. Motor Servo
Motor servo sebagai penggerak untuk penekanantpadas.
. Water Level Float Switch

Water Level Float Switcdigunakan sebagai pendeteksi adanya

tandon termos masih ada air atau tidak.
. Sensor Suhu DS18B20

Sensor suhu ds18b20 digunakan sebagai pembacapadau
air panas di setiap masing — masing mie.
. LCD (Liquid Crystal Display)

LCD sebagai output digital angka untuk suhu airetilp
masing — masing mie.
. Project Board
Project board berfungsi sebagai pembagi arus 53V3,dan

ground, sebagai penghubung antara pin Arduino dadum
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Selanjutnya terdapat Tabel penjelasan mengengkasan tiap komponen

yang telah dibuat.

Tabel 5.1 Sambungan Arduino, Sensor DS18B20, Watez!.

Sensor DS18B20 Arduino
VCC oV
Data Pin 3
GND GND
Sensor DS18B20 Arduino
VCC oV
Data Pin 2
GND GND
Water Level Float Sensor Arduino
VCC Pin 2
GND GND
Modul Bluetooth Arduino
RXD TXD Pin 1
TXD RXD Pin 0
GND GND
VCC oV
LCD Arduino
SCL A5 Pin 20
SDA A4 Pin 21
VCC +5V
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Sensor DS18B20 Arduino
GND GND
Motor servo Arduino
+5V Pin 10
GND GND
Data Pin 10
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Berikut merupakan tampilan perangkat keras untekonitoring suhu air

penyeduh mie otomatis:

Gambar 5. 1 Tampilan Alat
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Cara kerja dari sistem monitoring suhu air penyechib otomatis ini
harus terkoneksi Bluetooth terlebih dahulu, untidngaktifkan servo. Kemudian
jalankan lewat aplikasi dan otomatis air akan menga suhu akan muncul di

LCD dan aplikasandroid.

5.1.2 Implementasi Perangkat Lunak
Perangkat lunak yang dapat digunakan untuk
mengimplementasikan sistem monitoring ini adalddagai berikut:
1. Arduino IDE
2. Fritzing
3. Android Studio

4. Draw.io
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Berikut merupakan tampilan aplikasi android yangudakan untuk
memonitoring sistem suhu air penyeduh mie otomatis.

3,0kB/d R © il auill #

#82+56+1~

Smart Mie App

START

STOP

Gambar 5. 2 Tampilan Menu Aplikasi
Ini  merupakan tampilan dari aplikasi Smart Mie AppCara

menggunakannya cukup mudah, hanya perlu menekenpsida aplikasi
lalu servo pada alat akan bergerak. Kemudian &n &eluar dari tremos.
Dan suhu air pada alat penyeduh ini akan muncuCd maupun aplikasi

Android.
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Pengujian Sistem

5.2.1 Penguijian Sistem

5.2.2

Pengujian pada pembuatan sistem monitoring suhpesiyeduh
mie otomatis ini dimaksudkan untuk menguji semuamein-elemen
yang dipakai, baik dari sisi perangkat lunakoffwarg maupun
perangkat keraghardwarg yang dibuat, apakah sudah sesuai atau
belum sesuai yang diharapkan.

Hasil Pengujian

Tahap pengujian ini merupakan hal yang dilakukamtuki
mengetahui apakah semua sistem telah berjalan weagaar dan
telah sesuai dengan yang diharapkan. Berikut hpmsigujian yang
telah dilakukan.

1. Pengujian

Tabel 5.2 Pengujian Pada Sistem Monitoring Suhu Air

No Suhu Aksi

Air

Input Output Keterangan

Mie Berhasil

Instan

1. 92 Sensor
DS18B20
mendeteks
suhu air
pada mie
cup, lalu
akan
muncul
nilai suhu
di aplikasi
dan LCD

Sensor
Suhu
DS18B20

Mie Berhasil

Instan

Sensor
DS18B20
mendeteks
suhu air
pada mie

Sensor
Suhu
DS18B20
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cup, lalu
akan
muncul
nilai suhu
di aplikasi
dan LCD

DS18B20

Sensor Mie
Suhu Instan

Sensor Gagal
DS18B20
tidak
mendeteks
adanya
suhu air
pada mie
yang
muncul
karena
dibawah
suhu
normal

Suhu
DS18B20

Sensor | Mie Cup

Sensor Berhasil

DS18B20
mendeteks
suhu air
pada mie
cup, lalu

akan
muncul
nilai suhu
di aplikasi
dan LCD

Sensor
Suhu
DS18B20

Mie Cup Sensor Gagal

DS18B20
tidak
mendeteks
adanya
suhu air
pada mie
yang
muncul
karena
dibawah
suhu
normal

Sensor
Suhu

Mie Cup Sensor Berhasil

DS18B20

DS18B20

mendeteks
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suhu air
pada mie
cup, lalu
akan

muncul
nilai suhu
di aplikasi
dan LCD

Dari hasil pengujian diatas dapat disimpulkan waahsistem
monitoring suhu air penyeduh mie otomatis ini dagikendalikan secara

otomatis melalui input berbagai macam sensor datrbahtu penekanan.



Gambar 5. 3 Tampilan Servo Bergerak
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Pada tampilan gambar 5.3 diatas menunjukan bahwia gaat kita
memilih menu pilihan antara mie instan atau mie, sgpvo akan bergerak lalu air

akan keluar dari dalam tremos.

Gambar 5. 4 Tampilan Nilai Suhu
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Pada tampilan gambar 5.4 diatas menunjukkan baaaa kita
memilih menu pilihan antara mie instan atau mie, @grvo akan bergerak
lalu air akan keluar dari dalam tremos dan mundali suhu di LCD dan

tampilan aplikasi android.



BAB VI
KESIMPULAN DAN SARAN
6.1 Kesimpulan
Dari penelitian yang telah dilakukan maka dapattsilkan perancangan
dari sistem monitoring suhu air penyeduh mie otdaniai berhasil dilakukan,
diantaranya yaitu:
1. Sensor Suhu DS18B20 sebagai pembaca suhu airneauast
2. Water Level Float Switch untuk mendeteksi adanya paida tandon
tremos habis atau tidak dan akan keluar nada kexdifsuara.
3. Pada sistem monitoring suhu air penyeduh mie otismai dapat
dikendalikan olelsmartphone.
4. Pada sistem monitoring suhu air penyeduh mie oisrbatbasis Arduino
dapat menampilkan suhu air, baik di LCD maupurkagliandroid.
5. Menggunakan modul Bluetooth HC-05 sebagai penghylamtara alat
dan aplikasi.
6. Telah dibuat sistem monitoring suhu air penyedué atomatis berbasis

Arduino dengan kontrol Android.
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6.2Saran
Adapun saran yang dapat disampaikan berdasarkaslitfan untuk
meningkat implementasi kerja sistem tersebut mefipu

1. Sistem pada alat ini belum bisa memunculkan sukmeh panas pada
tremos, karena tremos sudah otomatisasi sendiri.

2. Saat akan membuat mie instan kompor tidak otonmgidéa sendiri masih
menggunakan manual saat memasaknya.

3. Tidak bisa otomatis menentukan berapa tingkat kangan mie, karena ini

berjudul penyeduh bukan membuat.
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Lampiran 1. Surat Kesediaan Membimbing TA (1)




Surat Kesediaan Membimbing TA (2)







Lampiran 2. Surat ljin Observasi







Lampiran 3. Foto Observasi
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Lampiran 4. Source Code

#include <LiquidCrystal_[2C.h>
#include <OneWire.h>
#include <DallasTemperature.h>

#include <Servo.h>

// define sensor on pin 6
#define ONE_WIRE_BUS_12

#define ONE_WIRE_BUS_2 3

// setup sensor
OneWire oneWire1(ONE_WIRE_BUS 1);

OneWire oneWire2(ONE_WIRE_BUS_2);

// berikan nama variabel,masukkan ke pustaka Dallas
DallasTemperature libTempMielnstant(&oneWirel);

DallasTemperature libTempMieCup(&oneWire2);

// lcd
LiquidCrystal_12C lcd(0x27, 16, 2);

//iniatate temperature now
float tempNowMieCup = 00.00;

float tempNowMielnstant = 00.00;

// float switch sensor



#define FLOAT_SENSOR 4

int statusFloat = 0;

// servo

const int servo = 5;

Servo myServo;

bool statusServo=false;

bool statusMielnstant=false;

bool statusMieCup=false;

void setup()

{

// put your setup code here, to run once:

Serial.begin(9600);

// led i2¢ 16x2 setup

lcd.init();

Icd.backlight();

Icd.setCursor(0, 0);
lcd.print("WELCOME 2 SYSTEM");
Icd.setCursor(0, 1);

Icd.print(" START SYSTEM");

Icd.clear();
// temperature setup
libTempMieCup.begin();

libTempMielnstant.begin();

// servo



myServo.attach(servo);

// initialize float switch

pinMode(FLOAT_SENSOR, INPUT_PULLUP);

}

void loop()
{

// put your main code here, to run repeatedly:
char receiveFromAndroid=Serial.read();
String message=String(receiveFromAndroid);
/*

* A = statusServo ON
*/
if(message == "A"){
statusServo=true;
lelse if(message=="B"){
statusServo=false;
lelse if(message=="C"){
statusMielnstant=true;
lelse if(message=="D"){
statusMieCup=true;
lelse{
statusMielnstant=false;

statusMieCup=false;

}

if(statusServo==true){

myServo.write(75);



lelse if(statusMielnstant==true){
myServo.write(75);
delay(14000);
myServo.write(0);

lelse if(statusMieCup==true){
myServo.write(75);
delay(10000);
myServo.write(0);

telse{

myServo.write(0);

}

// float sensor
if(digitalRead(FLOAT_SENSOR) == LOW){
// reassign statusFloat
statusFloat=1;
lelse{

statusFloat=0;

}

showTempInLCD();

getTemperature();

Serial.printin("#" + String(round(tempNowMieCup)) + "+" +
String(round(tempNowMiielnstant)) + "+"+ String(statusFloat) +"~");

delay(100);
}



void getTemperature()

{
libTempMieCup.requestTemperatures();
tempNowMieCup = libTempMieCup.getTempCByIndex(0);
libTempMielnstant.requestTemperatures();

tempNowMielnstant = libTempMielnstant.getTempCByIndex(0);

}

void showTempInLCD()

{
Icd.setCursor(0, 0);
lcd.print("TEMP M INS :" + String(round(tempNowMielnstant)));
Icd.setCursor(0, 1);

lcd.print("TEMP M CUP :" + String(round(tempNowMieCup)));



