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ABSTRAK 

PROSES PENGUJIAN KECEPATAN  PADA SEPEDA MOTOR 

LISTRIK C70 

Mohammad Khoirun Huda1, Faqih Fatkhurrozak2, Firman 

Lukman Sanjaya3 

                     Email: m.khoirunhuda.kh@gmail.com 

Politeknik Harapan Bersama 

        Jl. Dewi Sartika No.71 Kota Tegal 

 

Abstrak 

Sepeda motor listrik merupakan kendaraan motor tanpa bahan bakar minyak yang 

digerakan dinamo dan akumulator. Seiring dengan pemanasan global dan 

kelangkaan BBM, maka produsen kendaraan berlomba-lomba menciptakan 

kecepatan kendaraan listrik sepeda motor listrik pengambilan data kecepatan 

sepeda motor listrik pada jalan lurus dan mendatar sebanyak 3 kali pengujian 

dengan jarak 30 Meter, 60 Meter, 90 Meter.Dari perhitungan dan uji kecepatan  

sepeda motor listrik pada jarak 30 Meter menghasilkan kecepatan 13,14 km/jam. 

Dari perhitungan dan uji kecepatan sepeda motor listrik pada jarak 60 Meter 

menghasilkan kecepatan 16,32 km/jam. Dari perhitungan dan Uji kecepatan sepeda 

motor listrik pada jarak 90 Meter menghasilkan kecepatan 17,88 km/jam 

 

Kata Kunci : Sepeda Motor Listrik, 
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ABSTRACT 

PULLEY AND GEAR TESTING PROCESS ON C70 ELECTRIC 

MOTORCYCLE  

 

Mohammad Khoirun Huda1, Faqih Fatkhurrozak2, Firman 

Lukman Sanjaya3 

    Email :m.khoirunhuda.kh@gmail.com 

Politeknik Harapan B ersamaJl. 

Dewi Sartika No.71 Kota Tegal 

 

Electric motorcycles are motor vehicles without fuel oil driven by dynamos and 

accumulators. Along with global warming and scarcity of fuel, vehicle 

manufacturers are competing to create electric vehicle speed, electric motorbikes, 

data collection for electric motorbikes on straight and horizontal roads as much as 

3 tests with distances of 30 meters, 60 meters, 90 meters. From the calculations and 

the speed test of an electric motorbike at a distance of 30 meters resulted in a speed 

of 13.14 km/hour. From the calculation and speed test of an electric motorbike at a 

distance of 60 meters, it produces a speed of 16.32 km/hour. From the calculation 

and speed test of an electric motorbike at a distance of 90 meters, it produces a 

speed of 17.88 km/hour 

 

Keywords: Electric Motorcycle,  
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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

 

1.1 Latar Belakang 

Teknologi yang sangat berkembang dan mobilitas yang tinggi saat ini telah 

mendorong manusia untuk berinovasi dan menciptakan alat transportasi yang hemat 

energi, ramah lingkungan dan dapat mengurangi ketergantungan terhadap bahan 

bakar minyak yang sewaktu-waktu akan habis. Saat ini mulai bermunculan alat 

transportasi dengan menggunakan energi listrik sebagai sumber energi alternatif 

dari bahan bakar minyak diantaranya adalah sepeda motor listrik (Putra, 2019). 

Sepeda motor listrik merupakan kendaraan motor tanpa bahan bakar minyak 

yang digerakan dinamo dan akumulator. Seiring dengan pemanasan global dan 

kelangkaan BBM, maka produsen kendaraan berlomba-lomba menciptakan 

kecepatan kendaraan hybird dan sepeda motor listrik. Sampai sekarang sepeda 

motor listrik di Indonesia menggunakan sistem kecepatan automatic, salah satu 

kecepatan penting yang ada di transmisi automatic  (Syahrizal C. Taufik, 2018).  

Kecepatan merupakan salah satu  penting dalam sistem transmisi automatic 

pada sepeda motor listrik. (Cahyono, 2018). Jenis Pulley ditentukan berdasarkan 

perhitungan yang akan ditransmisikan, untuk melakukan optimasi kecepatan  

kemudian disimulasikan untuk melihat kestabilan kecepatan kekuatannya dalam 

menstransmisikan kecepatan yang diuji terdiri dari kecepatan  mendapatkan putaran 

dari motor listrik berdaya 48volt dan kecepatan putaran 2000 RPM, daya dan 

putaran ini akan ditransmisikan ke kecepatan akselerasi untuk menggerakan roda 
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belakang. Kecepatan pada sepeda motor listrik ini merupakan komponen yang 

penting karena harus mentransmisikan daya putaran dari motor ke roda bagian 

belakang yang berfungsi sebagai penggerak sepeda motor, dimana rasio dan 

geometri yang akan mempengaruhi kecepatan  secara signifikan berpengaruh pada 

transmisi daya dan putaran, maka dari itu untuk mendapatkan performa yang 

optimal dilakukan pengujian kecepatan  (Tarigan dan Sebayang, 2021). 

Pengujian kecepatan pada sepeda motor c70 listrik merupakan langkah 

penting dalam pengembangan dan perbaikan sistem transmisi pada sepeda motor. 

kecepatan  adalah berfungsi untuk mengubah rasio gigi dan mengatur transfer 

daya antara mesin dan roda. dalam sepeda motor c70 listrik, kecepatan memiliki 

peran yang krusial untuk memastikan performa yang optimal dalam hal 

kecepatan  (Cahyono, 2018). 

Bedasarkan latar belakang diatas penelitian ini bertujuan 

mengobservasikan kecepatan pada sepeda motor listrik honda type C70 oleh 

karena itu, judul laporan tugas akhir ini proses pengujian kecepatan terhadap 

motor listrik honda type C70. 
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1.2 Rumusan Masalah 
 

Rumusan masalah pada penelitian proses ini yaitu bagaimana hasil uji terhadap  

kecepatan sepeda motor listrik honda type C70 ? 

 

1.3 Batasan Masalah 

 

Agar pembahasan tidak meluas,batasan masalah penelitian ini adalah 

1. Pengujian dilakukan pada motor listrik honda c70 pada kecepatan gigi 3. 

2. Alat uji menggunakan motor listrik honda type C70 BLDC 1400 RPM. 

3. Jarak Pengujian 30 Meter, 60 Meter, 90 Meter. 

 

1.4 Tujuan 

Tujuan penelitian ini adalah proses pengujian kecepatan pada sepeda motor c70 

listrik Untuk mengetahui kecepatan  Pada Sepeda Motor C70 Listrik  

 

1.5 Manfaat 

 

Berdasarkan uraian diatas manfaat dari penelitian ini adalah proses pengujian 

kecepatan  terhadap motor listrik honda type C70. 

 

1.6 Sistematika Penulisan 

Adapun sistematika dalam penyusunan laporan adalah : 

 

BAB I PENDAHULUAN 

Bab ini menguraikan tentang latar belakang masalah ruang lingkup 
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penyusun, rumusan masalah, batasan masalah, tujuan laporan, manfaat 

laporan dan sistematika penulisan. 

 

BAB II LANDASAN TEORI 

 

Pada bagian bab ini yang dibahas adalah teori-teori tentang kajian yang 

diteliti yang menunjang penulis dalam melakukan penelitian. 

 

BAB III  METODOLOGI PENELITIAN 

 

Pada bagian bab ini berisi tentang alur penelitian yang sangat diperlukan 

suatu gambaran yang digunakan untuk dasar-dasar dalam melangkah atau 

bekerja. Gambaran ini dapat disajikan dalam bentuk diagram alir sebagai 

metode dalam perencanaan dan perancangan. 

Pada bab ini berisi tentang alur penelitian menjelaskan metodologi 

penulisan yang digunakan dalam menyelesaikan tugas akhir ini yaitu 

tentang diagram alur penelitian, alat dan bahan, dan metode analisis data. 

 

BAB IV HASIL DAN PEMBAHASAN 

 

Dalam bab ini berisi tentang hasil yang didapatkan melalui penelitian 

dan penjelasan tentang hasil tersebut. 

 

BAB V PENUTUP 

Dalam bab ini menyajikan tentang simpulan dan saran penyusun. 
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BAB II 

LANDASAN TEORI 

 

 

2.1 Motor Super Cub C70 Tahun 1981 

Berbagai macam tren otomotif, seperti memodifikasi kendaraan mulai dari 

kondisi pabrik hingga sesuai dengan keinginan penggunanya, hingga tren untuk 

mengembalikan orisinalitas dari sebuah kendaraan tersebut atau biasa disebut 

restorasi, dengan dilengkapi oleh sukucadang baik baru maupun bekas tetapi 

orisinil. Tren-tren otomotif tersebut saat ini berlaku keseluruh jenis kendaraan, baik 

roda 4 seperti mobil, maupun roda 2 yaitu sepeda motor. Sepeda motor adalah 

kendaraan dengan jumlah yang sangat banyak di Indonesia. Dengan adanya tren-

tren otomotif saat ini, sepeda motor adalah kendaraan yang paling banyak 

peminatnya dan menjadi media untuk diterapkannya tren otomotif tersebut. Tren 

otomotif berlaku pada segala jenis sepeda motor, dan berasal dari segala era, 

termasuk sepeda motor yang diproduksi di era 90’an kebawah (Tambunan, 2019) 

Honda Super Cub adalah sepeda motor bebek dari Honda dengan mesin 4 tak 

bersilinder tunggal berukuran mulai dari 49 sampai 109 cc (3.0 sampai 6.7 cu in). 

Sepeda motor ini diproduksi secara terus menerus sejak tahun 1958 sampai hari ini. 

Pada tahun 2014 tercatat sudah lebih dari 87 juta unit diproduksi oleh Honda di 

seluruh dunia. Dengan catatan ini Honda Super Cub adalah sepeda motor paling 

banyak diproduksi dalam sejarah(Tambunan, 2019) 

https://id.wikipedia.org/wiki/Sepeda_motor
https://id.wikipedia.org/wiki/Motor_bebek
https://id.wikipedia.org/wiki/Honda
https://id.wikipedia.org/wiki/Sentimeter_kubik
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Gambar 2.1 Motor Super Cub Honda C70 

(Tambunan, 2019) 

 

2.2 Kendaraan Listrik 

Kendaraan listrik adalah kendaraan yang menggunakan energi listrik sebagai 

sumber penggeraknya. Sumber energi penggerak dapat diperoleh dari fuell cell, 

baterai atau generator listrik. Mobil listrik memiliki beberapa keunggulan daripada 

kendaraan dengan Internal Combustion Engine, karena tidak ada emisi, lebih 

efisien, dan bebas dari kebutuhan pada minyak bumi. Mobil listrik merupakan 

konversi dari mobil Internal Combustion Engine dengan mengganti mesin 

pembakaran dalam dan tangki bahan bakar dengan motor listrik sebagai penggerak 

dan mempertahankan komponen yang lain. Motor listrik adalah kendaraan roda dua 

yang menggunakan mesin pengubah energi listrik menjadi energi mekanik. 

Kehadiran motor listrik di Indonesia tidak terlepas dari perkembangan teknologi di 

segmen kendaraan bermotor roda dua (Raditya, 2020). 

 

2.2.1 Komponen Kendaraan Listrik : 

1. Motor Penggerak atau Dinamo  

Motor penggerak atau sering juga disebut dynamo adalah komponen yang 

berfungsi menghasilkan gerakan putaran tenaga untuk mendorong sepeda. 
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Kita dapat melihat spesiikasi pada name plate sebuah elektro-motor, yang 

mencantumkan beberapa keterangan mengenai motor listrik (Elektro motor) 

tersebut, diantaranya adalah torque (torsi), kecepatan putaran (rpm) dan daya 

motor (kw atau Hp) (Luthfi, 2017) 

a. Motor induksi kapasitor 

Jenis ini merupakan jenis motor 1 phase yang mengandalakan dua kumparan 

yaitu kumparan utama dan kumparan bantu. Umumnya kumparan utama 

memiliki ukuran yang lebih besar dan kumparan bantu berukuran kecil namun 

jumlahnya banyak (Luthfi, 2017). 

Tenaga gerak yang dihasilkan dari sebuah motor listrik disebut dengan torque 

(torsi) dan biasanya menggunakan satuan Nm (Newtonmeter). 

T = P . 60 

    2π n 

Dimana : 

T = Torsi (Nm) 

P = Daya (Watt) 

N = Perubahan (rpm) 

 
Gambar 2.2. Motor induksi kapasitor 

(Pustaka, 1993) 

 

b. Motor Shaded Pole 

Motor shaded pole atau motor fasaterbelah termasuk motor satu fasa daya 

kecil, banyak digunakan untuk peralatan rumah tangga sebagai motor 
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penggerak kipas angin dan blender. Konstruksinya sangat sederhana, pada 

kedua ujung stator ada dua kawat yang terpasang dan dihubung singkatkan 

fungsinya sebagai pembelah fasa (Pustaka, 1993)  

 

 

 

Gambar 2.3. Motor Shaded Pole 

(Pustaka, 1993) 

 

c. Motor BLDC 

Motor BLDC (Dinamo Brusless) , Cara Kerja Dinamo BLDC dan 

Konstruksinya. Motor listrik telah dikembangkan dalam berbagai jenis 

khusus, seperti motor stepper, motor servo, motor magnet permanen, dll. 

Motor DC Brushless atau motor BLDC adalah jenis yang paling cocok untuk 

aplikasi yang membutuhkan keandalan tinggi, efisiensi tinggi, torsi lebih per 

berat, dll. Artikel ini menjelaskan tentang motor BLDC secara rinci 

(Feriansah et al., 2020) 
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Gambar 2.4. Motor BLDC 

(Feriansah et al., 2020) 

2. Kontroller 

Kontroller adalah komponen yang berfungsi menimalisir atau mereduksi 

sinyal kesalahan yaitu perbedaan antara sinyal setting dan sinyal actual (Feriansah 

et al., 2020). 

 

Gambar 2.5. Kontroller 

{Formatting Citation} 

 

3. Handle Gas 

Handle gas adalah komponen yang berfungsi mengatur kecepatan laju 

kendaraan agar kendaraan melaju pada kecepatan yang kita ingini (Feriansah et al., 

2020) 

 

Gambar 2.6. Handle Gas 

(Feriansah et al., 2020). 

4. Assist Sensor 

assist sensor adalah sebuah alat yang dipasangkan di sensor kayuhan kaki 

(chank pedal) yang berfungsi mendeteksi putarab kaki lalu memberikan sinyal ke 



10  

 

controller untuk memutar motor secara otomatis (Pertahanan et al., 2020). 

 

 

Gambar 2.7  Assist Sensor 

(Pertahanan et al., 2020) 

 

5. Baterai lithium ion 

Baterai lithium ion adalah salah satu anggota keluarga baterai isi ulang 

(rechargable battery). Di dalam baterai ini, ion litium bergerak 

dari elektrode negatif ke elektrode positif saat baterai sedang digunakan, dan 

kembali saat diisi ulang. Baterai lithium ion memakai senyawa 

litium interkalasi sebagai bahan elektrodanya, berbeda dengan litium metalik 

yang dipakai di baterai litium non-isi ulang (Iin, 2010) 

 

Gambar 2.8. Baterai lithium ion 

(Iin, 2010) 
 

 

2.3 Sabuk dan Pulley 

Sabuk dan Pulley adalah elemen transmisi daya yang fleksibel yang 

(b) 

https://id.wikipedia.org/wiki/Baterai_isi_ulang
https://id.wikipedia.org/wiki/Baterai_isi_ulang
https://id.wikipedia.org/wiki/Litium
https://id.wikipedia.org/wiki/Elektrode
https://id.wikipedia.org/w/index.php?title=Interkalasi_(kimia)&action=edit&redlink=1
https://id.wikipedia.org/w/index.php?title=Baterai_litium&action=edit&redlink=1
https://id.wikipedia.org/w/index.php?title=Baterai_primer&action=edit&redlink=1
http://repository.unej.ac.id/
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dipasang secara ketat pada Pulley atau cakra, sabuk diapasang dengan 

menempatkannya mengitari dua Pulley setelah jarak pusat antara keduanya 

dikurangi . kemudian dua Pulley digeser menjauh, sampai sabuk memiliki 

tegangan tarik awal yang cukup tinggi. Ketika sabuk memindahkan daya , 

gesekan menyebabkan sabuk mencengkeram Pulley penggerak, sehingga 

menaikkan tegangan tarik pada satu sisi, yang disebut ”sisi kencang”, gaya tarik 

pada sabuk menimbulkan gaya tangensial pada poros yang digerakkan, 

sehingga menghasilkan gaya torsi pada Pulley yang digerakkan. Pada sisi 

lainnya sabuk masih mengalamitegangan tarik tetapibernilai kecil. Bagian ini 

disebut ”sisi kendor”(Prayuda et al., 2014) 

Pulley adalah sebuah mekanisme yang terdiri dari roda pada sebuah poros 

atau batang yang memiliki alur diantara dua pinggiran di sekelilingnya. Sebuah 

tali, kabel, atau sabuk biasanya digunakan pada alur puli untuk memindahkan 

daya. Puli digunakan untuk mengubah arah gaya yang digunakan, meneruskan 

gerak rotasi, atau memindahkan beban yang berat.(Siburian, 2019) 

 

Gambar 2.9 Bagian sabuk dan Pulley 

(Syahrizal Cahya Taufik, 2018) 

 

 

http://repository.unej.ac.id/
http://repository.unej.ac.id/
http://repository.unej.ac.id/
http://repository.unej.ac.id/
http://repository.unej.ac.id/
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2.3.1 Macam-Macam Pulley 

1. Pulley Alur 

Pada Pulley jenis alur ini ada yang terdiri dari alur rata dimana dalam 

hubungan dengan sabuk yang berpenampang V juga alur V ganda yang 

menggunakan sabuk berbentuk V dan alur V.(Qurohman et al., 2020) 

 

 

 

 
Gambar 2.10 Pulley Alur 

(Qurohman et al., 2020) 

 

2. Pulley Jenis Tingkat 

Pulley ada yang bertingkat satu atau tunggal dimana hanya menggunakan 

satu sabuk dan bertingkat dua yang menggunakan sabuk ganda. 

 

Gambar 2.11. Pulley Jenis Tingkat 

(Qurohman et al., 2020) 

 

2.3.2 Bahan Pada Pulley 

1. Pulley Besi Tuang 
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Pulley yang berbahan baku dari besi kasar dan dicampur karbon yang dilebur 

dan dituang ke dalam cetakan berbentuk Pulley(Qurohman et al., 2020) 

Gambar 2.12 Pulley Besi Tuang 

(Qurohman et al., 2020) 

 

 

2. Pulley Besi Baja 

Pulley ini terbuat dari logam paduan, logam besi sebagai unsur dasar dengan 

beberapa elemen lainnya, termasuk karbon.Kandungan unsur karbon dalam baja 

berkisar antara 0,2% hingga 2,1% berat sesuai tingkatannya.(Qurohman et al., 

2020) 

 

Gambar 2.13 Pulley Besi Baja 

(Qurohman et al., 2020) 

 

3. Pulley Alumunium 

Pulley yang berbahan dasar alumunium ini proses pembuatannya 
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menggunakan teknik pembubutan.(Qurohman et al., 2020) 

 

Gambar 2.14 Pulley Alumunium 

(Qurohman et al., 2020) 

 

2.3.3 Bentuk Pulley Dan Tipe Pulley 

1. Pulley datar 

Bentuk penampang datar (flat), Pulley ini digunakan untuk transmisi sabuk 

datar. Pulley kebanyakan terbuat dari besi tuang, ada juga yang terbuat dari baja 

dan bentuk yang bervariasi (Prayuda et al., 2014). 

Gambar 2.15 Pulley Datar 

(Prayuda et al., 2014) 
 

2. Pulley Mahkota 
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Pulley ini lebih efektif dari Pulley datar karena sabuknya sedikit 

menyudut sehingga untuk selip relative kecil (Prayuda et al., 2014). 

 

Gambar 2.16 Pulley Mahkota 

(Mahmudi, 2021) 

2.4 Kecepatan 

Kecepatan merupakan Kecepatan yang dihasilkan oleh kendaraan melalui 

proses pembakaran yang telah ditransfer ke roda-roda penggerak sehingga 

kendaraan dapat berjalan dari titik A menuju titik B dengan satuan m/s. kecepatan 

biasanya berhubungan dengan daya yang dihasilkan oleh sebuah kendaraan, 

semakin tinggi akselerasi yang didapatkan oleh kendaraan maka biasanya akan 

semakin boros dalam mengkonsumsi bahan bakar minyak, oleh karena itu sangat 

perlu memperhatikan top speed ekonomis dimana akselerasi ekonomis ini 

dimaksudkan dengan jauhnya jarak yang ditempuh oleh kendaraan pada kecepatan 

tertentu dengan konsumsi bahan bakar minyak yang paling irit Adapun untuk 

mengetahui akselerasi yang dihasilkan dapat dilakukan dengan persamaan 3, 

dimana kecepatan dengan satuan m/s diperoleh dari jarak dibagi waktu. (Junaidi et 

al., 2023) 

V = 
𝑠

𝑡
𝑚/ 𝑠…………………………………. 

Keterangan: 

http://repository.unej.ac.id/
http://repository.unej.ac.id/
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v = Kecepatan (m/s) 

 s = Jarak (m) 

 t = Waktu (s) 
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BAB III 

 

            METODE PENELITIAN 

 

3.1. Diagram Penelitian 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Gambar 3.1 Diagram Alur Penelitian 

 

 

 

Studi Pustaka 

Persiapan Alat Dan Bahan 

Pengambilan Data Kecepatan pada 

motor listrik c70  

 

 

Hasil Dan Pembahasan 

Selesai 

Kesimpulan 

Mulai 
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3.2 Alat Dan Bahan 

3.2.1  Alat 

1. Meteran 

 

 

 

 

 

 

 

Gambar 3.3 Meteran  

2. Sepeda Motor Listrik C70 

 
Gambar 3.4 Sepeda Motor Listrik C70  

 

Tabel 3.1 Spesifikasi Sepeda Motor Listrik C70 

1     Berat     81,5 Kg 

2     Jarak sumbu roda     121 cm 

3     Diameter Roda      62 cm 

4     Motor Listrik     48 V 10 ah 

5     Dinamo     2000 W 
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3.2.2 Bahan 

1. Baterai Lithium-ion 48 V 10 Ah 

 
Gambar 3.5 Baterai Lithium-ion 48 V 10 Ah 

 

Battery Lithium bertujuan menghantar sumber tenaga arus listrik 

3.3  Metode Pengambilan Data 

Pengumpulan data dilakukan dengan cara mencari dan mmengumpulkan data 

dari buku referensi, jurnal-jurnal yang relevan atau terkait dengan topik penelitian 

dan mengumpulkan data-data dari internet. melakukan eksperimen kecepatan 

akselerasi pada sepeda motor listrik pada jalan lurus. Sebelum melakukan 

pengumpulan data perlu dipersiapkan alat dan bahan untuk mengawali proses 

pengambilan data yaitu 

1. Charger baterai Lithium-ion 48 V hingga full 

2.  Pengujian kecepatan  pada motor listrik c70 

3. Pengukuran jarak menggunakan meteran  

4. Pengujian dilakukan pada jalan lurus dan mendatar dengan jarak 30 Meter, 

60 Meter, 90 Meter. Pengujian dilakukan pada gigi 3 

5. Waktu diukur dari mulai dan mulai berjalan atau kecepatan 0km/jam hingga 

mencapai jarak 30, 60, 90 Meter. Pengujian dilakukan 3 kali setiap variasi. 
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3.4    Metode Analisis Data 

Analisa data pada penelitian ini dilakukan setelah pengambilan data. 

Adapun perhitungan untuk Analisa data sebagai berikut: 

Rumus kecepatan : 

V = 
𝑠

𝑡
𝑚/ 𝑠 

Keterangan: 

V :Kecepatan  (m/ s) 

S :    :Jarak (m) 

T T 

 

:  :Waktu (s) 
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BAB IV 

HASIL DAN PEMBAHASAN 

 

4.1 Kecepatan Sepeda Motor Listrik   

4.1.1 Perhitungan Kecepatan pada jarak 30Meter 

Kecepatan Sepeda Motor Listrik Berbeban 136,5 kg (satu orang (55 kg) dan 

Motor (81,5 kg) dengan kondisi jalan lurus mendatar pada jarak 30 meter  

Tabel 4.1 Kecepatan sepeda motor listrik pada jarak 30 meter 

 

 

 

 

 

Hasil Uji Pertama 

V = 
𝑠

𝑡
𝑚/ 𝑠 

V = 
30

7
= 4,2 𝑚/𝑠 

V =  
4,2 𝑥3600

1000
 =   

151200

1000
 = 15,12 km/jam. 

 

Dari perhitungan pertama dan uji kecepatan sepeda motor listrik pada jarak 30 

Meter menghasilkan kecepatan 15,12 km/jam. 

 

  

No 
Jarak 

(meter) 

waktu 

tempuh 

(detik) 

Tegangan 

Baterai 

(volt) 

Kecepatan 

(km/jam) 

1 30 7 53.9 15,12 

2 30 8 53,4 13,5 

3 30 10 53.1 10,8 

Rata-

Rata 
30 8,3 53.4 

13,14 
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Hasil Uji Kedua 

V = 
𝑠

𝑡
𝑚/ 𝑠 

V = 
30

8
= 3,7 𝑚/𝑠 

V =  
3,7 𝑥3600

1000
 =   

13500

1000
 = 13,5 km/jam. 

 

Dari perhitungan kedua dan uji kecepatan  sepeda motor listrik pada jarak 30 Meter 

menghasilkan kecepatan 21,6km/jam. 

Hasil Uji ke Tiga 

V = 
𝑠

𝑡
𝑚/ 𝑠 

V = 
30

10
= 3 𝑚/𝑠 

V =  
3 𝑥3600

1000
 =   

10800

1000
 = 10,8 km/jam. 

Dari perhitungan ketiga dan uji kecepatan sepeda motor listrik pada jarak 30 Meter 

menghasilkan kecepatan 10,8 km/jam. 

4.1.2 Perhitungan kecepatan pada jarak 60 Meter 

Kecepatan Sepeda Motor Listrik Berbeban 136,5 kg (satu orang (55 kg) dan      

Motor (81,5 kg) dengan kondisi jalan lurus mendatar pada jarak 60 meter 

Tabel 4.2 kecepatan sepeda motor listrik pada jarak 60 meter 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

No 
Jarak 

(meter) 

waktu 

tempuh 

(detik) 

Tegangan 

Baterai 

(volt) 

Kecepatan 

(km/jam) 

1 60 12 52.9 18 

2 60 13 52.8 16,56 

3 60 15 52.7 14,4 

Rata-

Rata 
60 13,3 52.8 16,32 
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Hasil Uji Pertama 

V = 
𝑠

𝑡
𝑚/𝑠 

V = 
60

12
= 5 𝑚/𝑠 

V =  
5 𝑥3600

1000
 =   

18000

1000
 = 18 km/jam. 

Dari perhitungan dan uji pertama kecepatan sepeda motor listrik pada jarak 60 

Meter menghasilkan kecepatan 18 km/jam. 

Hasil Uji  Kedua 

V = 
𝑠

𝑡
𝑚/𝑠 

V = 
60

13
= 4,6 𝑚/𝑠 

V =  
4,6 𝑥3600

1000
 =   

16560

1000
 = 16,56 km/jam. 

Dari perhitungan dan uji kecepatan sepeda motor listrik pada jarak 60 Meter 

menghasilkan kecepatan 16,56 km/jam. 

Hasil Uji keTiga 

V = 
𝑠

𝑡
𝑚/𝑠 

V = 
60

15
= 4 𝑚/𝑠 

V =  
4 𝑥3600

1000
 =   

14400

1000
 = 14,4 km/jam. 

Dari perhitungan dan uji kecepatan sepeda motor listrik pada jarak 60 Meter 

menghasilkan kecepatan 14,4 km/jam. 

 

4.1.3 Perhitungan kecepatan pada jarak 90 Meter 

Kecepatan Sepeda Motor Listrik Berbeban 136,5 kg (satu orang (55 kg) dan      

Motor (81,5 kg) dengan kondisi jalan lurus mendatar pada jarak 90 meter  
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Tabel 4.3 kecepatan sepeda motor listrik 90 meter 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Hasil Uji  Pertama 

 

V = 
𝑠

𝑡
𝑚/𝑠 

V = 
90

17
= 5,2 𝑚/𝑠 

V =  
5,2 𝑥3600

1000
 =   

18720

1000
 = 18 ,72km/jam. 

Dari perhitungan dan Uji pertama kecepatan sepeda motor listrik pada jarak 90 

Meter menghasilkan kecepatan 18,72 km/jam. 

Hasil Uji  Kedua 

V = 
𝑠

𝑡
𝑚/𝑠 

V = 
90

18
= 5 𝑚/𝑠 

V =  
5 𝑥3600

1000
 =   

18000

1000
 = 18 km/jam. 

Dari perhitungan dan Uji  ke dua kecepatan sepeda motor listrik pada jarak 90 Meter 

menghasilkan kecepatan 18, km/jam. 

Hasil Uji  Ke Tiga 

V = 
𝑠

𝑡
𝑚/𝑠 

V = 
90

19
= 4 ,7𝑚/𝑠 

V =  
4,7 𝑥3600

1000
 =   

16920

1000
 = 16,92km/jam. 

No 
Jarak 

(meter) 

waktu 

tempuh 

(detik) 

Tegangan 

Baterai 

(volt) 

Kecepatan 

(km/jam) 

1 90 17 52.6 18,72 

2 90 18 52.2 18 

3 90 19 51 16,92 

Rata-

Rata 
90 18 51.9 

17,88 
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Dari perhitungan dan Uji ke tiga sepeda motor listrik pada jarak 90 Meter 

menghasilkan kecepatan 16,92 km/jam. 

4.2 Grafik kecepatan  Sepeda Motor Listrik Jarak 30 ,60 ,90  Meter 

 
Gambar 4.1 Grafik hasil kecepatan sepeda motor listrik jarak 30,60 ,90 meter 

 

Dari Grafik diatas menunjukan hasil kecepatan pada jarak 30, 60, 90,  yaitu 

15,12 km/jam, 13,5 km/jam, 10,8 km/jam,18, km/jam, 18,56 km/jam, 14,4 

km/jam, 18,72 km/jam, 18 km/jam, 16,92 km/jam. 

4.3 Grafik Rata-Rata Kecepatan Sepeda Motor Listrik   
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Gambar 4.2 Grafik hasil rata-rata kecepatan sepeda motor listrik 30 meter, 

60meter, 90 meter 

 

Dari Grafik diatas menunjukan hasil rata-rata kecepatan, yaitu 13,14 km/jam, 

16,32 km/jam, 17,88 km/jam. 
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BAB V 

PENUTUP 

 

5.1 Kesimpulan 

Kecepatan sepeda motor listrik C70 dengan menggunakan Baterai Lithium 

berdaya 480 V 10 Ah pada posisi gigi 3 pada beban 136,5kg dan jarak 30, 60, 90 

meter mendapatkan kecepatan 13,14 km/jam, 16,32 km/Jam dan 17,88 km/jam  

 

5.2    Saran 

Demi penyempurnaan penelitian ini untuk dikembangkan pada penelitian 

selanjutnya, maka dapat diberikan saran sebagai berikut: 

1. Sebaiknya dilakukan pergantian dinamo 2800 rpm supaya tenaga yang dihasilkan  

lebih besar dari sebelumnya. 

2. Sebaiknya dilakukan pemilihan motor BLDC yang berkualitas baik. 
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